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Tento dokument je chrdnén autorskym pravem spolecnosti DJI se vSemi pravy vyhrazenymi. Pokud
spole¢nost DJI neschvali jinak, nejste opravnéni dokument nebo jakoukoli ¢ast dokumentu pouZzivat
nebo umoZnit jinym uZivatelim pouzivat dokument nebo jakoukoli jeho ¢ast reprodukovanim, pfevodem
nebo prodejem dokumentu. Na tento dokument a jeho obsah odkazujte pouze jako pokyny k obsluze

produkt( DJI. Dokument by nemél byt pouzivan pro jiné tGcely.

V pfipadé rozdild mezi rdznymi verzemi ma prednost anglicka verze.

.
Q Hiedani kiicovych slov

Chcete-li najit téma, vyhledejte klicova slova jako ,baterie” a ,instalace”. Pokud ke ¢teni
tohoto dokumentu pouZivate Adobe Acrobat Reader, zahajte vyhledavani stisknutim Ctrl+F na

Windows nebo Command+F na Macu.

@ Navigace k tématu

Zobrazit Uplny seznam témat v obsahu. Kliknutim na téma prejdéte do dané sekce.

Tisk tohoto dokumentu

Tento dokument podporuje tisk ve vysokém rozliseni.
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UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

Pouziti tohoto navodu

A + Provozni teplota tohoto produktu je -10° az 40° C. Nesplfiuje standardni provozni teplotu pro
vojenské pouZiti (-55° az 125° C), ktera je vyZadovana pro vétSi proménlivost prostredi.
Provozujte produkt spravné a pouze pro aplikace, které splfiuji poZzadavky na rozsah provoznich

teplot dané tridy.

A Dulezité O Rady a tipy Odkaz

DJI™ vam poskytuje vyukové videa a ndsledujici dokumenty:
1. Bezpecnostni pokyny

2. Rychly pravodce

3. UZivatelska pfirucka

Pfed prvnim pouZitim se doporucuje zhlédnout viechna vyukova videa a precist si Bezpecnostni pokyny . Pfed

prvnim pouZitim si prectéte Stru¢nou Gvodni pfirucku a dalsi informace naleznete v této uZivatelské pFirucce .

PFejdéte na niZe uvedenou adresu nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukova videa, ktera

demonstruji, jak produkt bezpecné pouZzivat:

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

© 2025 DJI V3echna prava vyhrazena. 3
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UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

Stahnéte a nainstalujte DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise Series) pomoci nize uvedeného odkazu:

https://www.dji.com/downloads/softwares/assistant-dji-2-for-matrice
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Parametry trasy

Ukladani dat
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UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

1 Prehled

Matice 4E

1. Gimbal a kamera

2. VSesmérovy systém vidéni
3. Expanzni port

4. Systém vidéni doll

5. Trojrozmérny infracerveny snimaci systém

6. Pomocné svétlo

7. Predni LED diody

8. Motory

9. Vrtule

10. Indikatory stavu letadla

11. Pristavaci zafizeni (vestavéné antény)

12. Anténa GNSS

13. Majak

14. Inteligentnf letova baterie

15. Tlacitko napajeni

16. Kontrolky stavu baterie

17. Prezky baterii

18. Port USB-C Assistant (E-Port Lite)

19. Slot pro kartu microSD

20. Prihradka pro celularni dongle

21. E-Port

© 2025 DJI V3echna prava vyhrazena. 9
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UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

1.2 Dalkovy ovladac

1. Dotykova obrazovka znovu a podrZte pro zapnuti nebo vypnuti

2. LED Stav pfipojent dalkového ovladace. Zatimco dalkové

je ovladac zapnuty, jednim stisknutim zapnete
3. Joystick nebo vypnete dotykovou obrazovku.

4. Tlacitko Zpét/Funkce

-
N

. Tlacitko 5D

Jednim stisknutim se vratite na predchozi » ;
L . ) 12. Tlacitko Pozastaveni letu
obrazovku. Stisknéte dvakrat pro navrat do

Jednim stisknutim zabrzdite letadlo
domovskou obrazovku.

e . . .. a umistéte se na misto (pouze kdyZ jsou k dispozici
Pouzijte tlacitko Zpét a dalsi

. o . GNSS nebo systémy vidéni).

tlacitko pro aktivaci kombinace
tlacitka. Viz Tlagitko 13. Slot pro kartu microSD
Vice v sekci Kombinace 14. Port USB-C

informace. 15. Externi antény

5. Tlatitka L1/L2/L3/R1/R2/R3 16. PFizplsobitelné tladitko C3

Chcete-li zobrazit konkrétni funkce téchto tlacitek, 17. Gimbal Dial

prejdéte do zobrazeni kamery v DJI Pilot 2. . L
18. Tlacitko nahravani
6. Tla¢itko Navrat na domovskou stranku (RTH).
19. Prepinac letového rezimu
Stisknutim a podrZzenim spustite RTH. Stisknéte

20. Port HDMI
znovu pro zruseni RTH.
21. VnitFni antény
7. Mikrofon
| 22. Port USB-A
8. Indikator stavu
Uzivatelé mohou vloZit zafizeni tfetich stran,
9. Kontrolky stavu baterie
jako je USB flash disk nebo pamétova karta.
10. Tlacitko napéajeni
Stisknéte jednou pro kontrolu proudu 23. Tlatitko ostFeni/spousté

uroven baterie. Stisknéte jednou a poté stisknéte

10 © 2025 DJI V3echna prava vyhrazena.
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UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

Stisknéte tlagitko do poloviny pro automatické 31. Zadni kryt

ostfeni a Uplné doll pro pofizeni fotografie. 32. Tlatitko pro uvoln&ni baterie

33. Prihradka na baterie
24. Ovlada¢ zoomu fotoaparatu

Pro instalaci inteligentni baterie WB37.
25. PFizpUsobitelné rolovaci kolecko C4

26. Rukojet’
34. Prihradka pro celulérni dongle

27. Mluvei 35. Tlagitko pro uvolnéni zadniho krytu

28. Odvzdusiiovaci ventil

36. Alarm

29. Vyhrazené montéazni otvory 37. Nasavani vzduchu

30. PrizpUsobitelna tlacitka C1/C2 38. Otvory pro &rouby M4

© 2025 DJI Viechna préva vyhrazena. 1
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2 Bezpeclnost letu

Po absolvovani predletovych priprav se doporucuje trénovat své letecké dovednosti a procvicovat bezpecné
|étani. Vyberte si vhodnou oblast k letu podle nasledujicich letovych poZadavk( a omezeni. Pi Iétani p¥isné
dodrzujte mistni zakony a predpisy.

Pred letem si prectéte Bezpecnostni pokyny , abyste zajistili bezpecné pouzivani produktu.

2.1 Odpovédné provozovani letadla
Abyste predesli vaznym zranénim a Skoddm na majetku, dodrzujte nasledujici pravidla:

1. Ujistéte se, Ze NEJSTE pod vlivem anestezie, alkoholu nebo drog nebo
trpite zavrati, Unavou, nevolnosti nebo jinymi stavy, které by mohly zhorsit schopnost bezpecného fizeni

letadla.

N

. Po pristani nejprve vypnéte letadlo a poté vypnéte dalkovy ovladac.

w

NEVYHAZUJTE, nespoustéjte, nestfilejte ani jinak nevystavujte Zadné nebezpecné uzitecné zatizeni na nebo na zadny

budovy, osoby nebo zvitata, které by mohly zpisobit zranéni osob nebo poskozeni majetku.

4. NEPOUZIVEJTE letadlo, které bylo ndhodné poskozeno, havarovano nebo neni v pofadku
stav.

w

Ujistéte se, Ze jste dostatecné trénovali a méli pohotovostni plany pro pfipad nouze nebo v pfipadé, Ze ano
dojde k incidentu.

o

Ujistéte se, Ze mate letovy plan. NElétejte s letadlem bezohledné.

~

. PFi pouzivani fotoaparatu respektujte soukromi ostatnich. Ujistéte se, Ze dodrzujete mistni

zakony, predpisy a moralni normy na ochranu soukromi.

oo

. NEPOUZIVEJTE tento produkt k Z4dnému jinému diivodu ne? k obecnému osobnimu pouZiti.

0

NEPOUZIVEJTE jej pro nezékonné nebo nevhodné Géely, jako je $pionaZ, armada

operace nebo neopravnéné vysetfovani.

10. NEPOUZIVEJTE tento produkt k pomlouvéni, zneuZivani, obtéZovani, pronasledovéni, vyhroZovani nebo

jinému porusovani zakonnych prav, jako je pravo na soukromi a publicitu ostatnich.

11. NEVSTUPUJTE na soukromy majetek jinych osob.

2.2 Omezeni letu

Systém GEO (Geospatial Environment Online).

Systém DJI Geospatial Environment Online (GEO) je globalni informacni systém, ktery v redlném case

poskytuje informace o bezpe¢nosti letd a aktualizacich omezeni a zabrariuje

12 © 2025 DJI V3echna prava vyhrazena.
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UAV z |éténi v omezeném vzdusném prostoru. Za vyjimecnych okolnosti Ize odemknout omezené oblasti a umoznit tak
lety. PFedtim musite odeslat Zadost o odblokovani na zakladé aktualni irovné omezeni v zamyslené letové oblasti.
Systém GEO nemusi byt pIné v souladu s mistnimi zdkony a pFedpisy. Jste odpovédni za svou vlastni letovou
bezpecnost a pred Zadosti o odem¢eni zakdzané oblasti se musite poradit s mistnimi Ufady o pfislusnych pravnich

a regulacnich poZzadavcich. Pro vice informaci o systému GEO navstivte https://fly-safe.dji.com.

GEO z6ny

Systém DJI GEO urcuje bezpecna letova mista, poskytuje Grovné rizik a bezpec¢nostni upozornéni pro jednotlivé

lety a nabizi informace o omezeném vzdusném prostoru. VSechny omezené letové oblasti se oznacuji jako GEO zény,
které se dale déli na omezené zény, autorizacni zény, vystrazné zény, rozsifené vystrazné zény a vyskové zény.

Tyto informace muzete zobrazit v redlném €ase v DJI Pilot 2. GEO zdny jsou specifické letové oblasti, véetné, ale
nejen, letist, mist konani velkych akci, mist, kde doslo k mimoradnym udélostem pro vefejnost (jako jsou lesni
pozary), jadernych elektraren, véznic, vladni majetek a vojenska zarizeni. Systém GEO standardné omezuje vzlety

a lety v zonach, které mohou zpUsobit obavy o bezpe¢nost nebo zabezpeceni. Mapa GEO zény, kterad obsahuje
komplexni informace o GEO zénach po celém svété, je k dispozici na oficialnich strankach DJI: https:/fly-safe.dji.com/

nfz/nfz-query.

Omezeni letu

Nasledujici ¢ast podrobné popisuje letovd omezeni pro vyse uvedené GEO zény.

Zakazané zony (Cervend)

Bezpilotni letouny maji zakézano létat v omezenych zénach. Pokud jste ziskali povoleni |état v omezené zéné, navstivte

https://fly-safe.dji.com nebo kontaktujte flysafe@dji.com pro odemknuti

z6na.
Scénar
Vzlet: Letadlové motory nelze spustit v zakézanych zénach.

Za letu: kdyz letadlo leti uvnitf omezené zény, v DJI Pilot 2 se spusti 100sekundové odpocitavani. Po dokonceni

odpocitavani letadlo okam?Zité pfistane v poloautomatickém rezimu klesani a po pfistani vypne své motory.

Za letu: kdyzZ se letadlo pribliZi k hranici omezené zény, letadlo automaticky zpomali a bude viset.

© 2025 DJI VSechna prava vyhrazena. 13


https://fly-safe.dji.com
https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query
https://fly-safe.dji.com

Machine Translated by Google

UZivatelska pFirucka DJI Matrice 4 Series

Autoriza¢ni zény (modra)

Letadlo nebude moci vzlétnout v autoriza¢ni z6né&, pokud neziska a
povoleni létat v oblasti.

Scénar

Vzlet: Letadlové motory nelze spustit v autorizacnich zénach. Aby mohl uZivatel letét v autorizacni zéné,

musi odeslat zddost o odblokovani registrovanou pomoci telefonniho ¢isla ovéreného spole¢nosti DJI.

Za letu: kdy? letadlo leti uvnitF autorizacni zény, zacne v DJI Pilot 2 100sekundové odpocitavani. Po dokonceni
odpocitavani letadlo okamzité pristane v poloautomatickém rezimu klesani a po pristani vypne své

motory.

Vystrazné zény (zlutd)

Varovani se zobrazi, kdyZ letadlo vleti do varovné zény.

Scénar

Letadlo mlZe létat v zoné, ale uzivatel musi porozumét varovani.

RozSiFfené varovné zony (oranzova)

Kdy?Z letadlo leti v z6né rozsifeného varovani, zobrazi se varovani, které uzivatele vyzve k potvrzeni

drahy letu.

Scénar

Po potvrzeni varovani mize letadlo pokracovat v letu.
VySkové zony (Seda)

PFi letu uvnitf vySkové zény je vyska letadla omezena.

Scénar

Kdy?z je signal GNSS silny, letadlo nemUZe letét nad limit vy3ky.

Za letu: kdyZ se signal GNSS zméni ze slabého na silny, za¢ne v DJI Pilot 2 odpocitavani 100 sekund, pokud
letadlo prekroci limit nadmorské vysky. Po dokonceni odpocitdvani letadlo klesne pod limit nadmorské vysky a

bude se vznaset.

Kdyz se letadlo pfiblizi k hranici nadmorské vysky a signal GNSS je silny, letadlo automaticky zpomali a bude

viset, pokud je nad limitem nadmorské vysky.

+ Poloautomatické klesani: vSechny povely kniplu kromé povelu plynové péky a tlacitka RTH jsou dostupné

béhem klesani a pristani. Letadlové motory se po pfistani automaticky vypnou. Pfed

poloautomatickym klesdnim se doporucuje preletét letadlo na bezpecné misto.

14 © 2025 DJI V3echna prava vyhrazena
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Vyrovnavaci zéna

Vyrovnavaci zény pro omezené zény/autorizacni zény

Aby se zabranilo tomu, Ze letadlo ndhodné vleti do omezené nebo autorizacni zény, systém GEO vytvori
néraznikovou zdénu o $ifce asi 20 metr( mimo kaZzdou omezenou a autoriza¢ni zénu. Jak je zndzornéno na obréazku
nize, letadlo muzZe vzlétnout a pfistat na misté nebo letét v opaéném sméru, nez je omezena nebo autorizaéni zéna,
kdyZ je uvnitf naraznikové zény, a nemuze letét smérem k omezené nebo autorizované zéng&, pokud nebyl pozadan

o odblokovani. schvaleny. Po opusténi naraznikové zény nemuze letoun letét zpét do naraznikové zony.

Vyrovnavaci zény pro vyskové zény

Mimo kazdou vyskovou zénu je zfizena naraznikova zéna o Sifce asi 20 metr(. Jak je zndzornéno na obrazku

nize, pfi priblizeni se k naraznikové z6né vyskové zény v horizontalnim sméru letadlo postupné snizi rychlost letu a
bude se vznaset mimo néraznikovou zénu. Pfi pribliZovani se k ndraznikové zéné zespodu ve vertikalnim sméru

mzZe letadlo stoupat a klesat ve vySce nebo letét v opaéném sméru k z6né nadmorské vysky, ale nemuze letét smérem
k z6né& nadmorské vysky. Letoun po opusténi naraznikové zény nemuize letét zpét do naraznikové zény v

horizontalnim sméru.

1
20 m~ : <20 m~
.
2 e ° R 2
|+—3%
% 3
4
<20 m~ : <20 m~
.
A s ° L 2
Ij A |<—€X3
A 4 ‘F 5 m
} o
0 6

N
w

1. Omezena zéna/povolend zéna 4. VySkova zéna
2. Vyrovnavaci zéna 5. Limit nadmo¥ské vy3ky
3.Zem

6. Vyska letu
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Odemknuti GEO z6n

Self-Unlocking je urcen k odemykani zén autorizace. Chcete-li dokoncit samoodemykani, musite odeslat zadost o
odemknuti prostrednictvim webové stranky DJI FlySafe na adrese https://fly-safe.dji.com . Jakmile je

z4dost o odemknuti schvalena, mGzete synchronizovat odemykaci licenci prostfednictvim aplikace DJI Pilot 2. Chcete-li
z6nu odemknout, mizete alternativné vypustit nebo letét s letadlem pfimo do schvalené autorizaéni zony a podle

pokynt v DJI Pilot 2 zénu odemknout.

Vlastni odemykani je prizplisobeno uZivatelim se specidlnimi poZadavky. Oznacuje uZivatelsky definované vlastni
letové oblasti a poskytuje dokumenty o povoleni k letu specifické pro potFeby riiznych uZivatell. Tato moznost
odemykani je dostupnd ve viech zemich a regionech a Ize o ni poZadat prostfednictvim webové stranky DJI FlySafe na

adrese https://fly-safe.dji.com.
Odemknuti na mobilnim zafizeni: Spustte aplikaci DJI Pilot 2 a klepnéte na GEO Zone Map na domovské obrazovce.

Zobrazte seznam odemykacich licenci a klepnutim na zobrazte podrobn(@ o odemykaci licenci. Zobrazi se odkaz na
odblokovaci licenci a QR kéd. Pomoci mobilniho zafizeni naskenujte QR kéd a pouzijte k odemknuti pfimo z mobilniho

zarizeni.

A + Aby byla zajisténa bezpecnost letu, letadlo nebude moci po vstupu do odemcené zény vyletét. Pokud je

Home Point mimo odeméenou zénu, letadlo se nebude moci vratit domd.

Limity letové vysky a vzdalenosti

Maximalni vySka omezuje vysku letu letadla, zatimco maximalni vzdalenost omezuje polomér letu kolem vychoziho

bodu letadla. Tyto limity Ize zménit v aplikaci DJI Pilot 2 pro zvySeni bezpecnosti letu.

1. Maximalni nadmorska vy3ka

2. Doméci bod (horizontalni poloha)

1 -3
3. Maximélni vzdalenost
4 - .
4. Vyska letadla pfi startu
Silny signal GNSS
Letové omezeni Vyska Vyzva v aplikaci DJI Pilot 2

letadla nemUze prekrocit hodnotu

Maximéini nadmofské vySka . Maximalni dosazena vyska letu.
nastavenou v DJI Pilot 2.
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Omezeni letu Pfima Vyzva v aplikaci DJI Pilot 2

vzdalenost od letadla k Home Pointu

nemuze prekrocit maximalni vzdalenost

Maximalni vzdalenost Maximalni dosazend vzdalenost letu.
letu nastavenou v DJI Pilot 2.

Slaby GNSS signal

Omezeni letu Vyzva v aplikaci DJI Pilot 2

+ Nadmorska vyska je omezena na 60 m

z mista vzletu, pokud je osvétleni

dostatecné.
+ Nadmorska vyska je omezenana3m

nad zemi, pokud osvétleni neni

dostatecné a systém 3D infracerveného

Maximalni nadmofska vyska snimani funguje. Maximalni dosazena vyska letu.

+ Nadmorska vyska je omezena na 60 m
z mista vzletu, pokud osvétleni neni
dostatecné a 3D infracerveny snimaci

systém nefunguje.

Maximalni vzdalenost Bez omezeni

& +  Pri kazdém zapnuti letadla se automaticky nastavi limit nadmorské vysky
odstranén, dokud bude signal GNSS silny (sila signalu GNSS  2), a limit se neprojevi, i kdyz signal
GNSS poté zeslabne.

Pokud letadlo kvuli setrvacnosti vyleti mimo nastaveny letovy dosah, mizZete letadlo stale ovladat, ale

nemUZete s nim letét déle.

2.3 Pozadavky na letové prostredi

1. NELETTE za nepfiznivych povétrnostnich podminek, jako je silny vitr, snih, dést'a mlha.

2. Létejte pouze na otevienych prostranstvich. Vysoké budovy a velké kovové konstrukce mohou ovlivnit
presnost palubniho kompasu a GNSS systému. Po vzletu se ujistéte, Ze jste pred pokracovanim v letu
upozornéni hlasovou vyzvou, Zze Home Point je aktualizovan. Pokud letadlo vzlétlo v blizkosti budov, nelze zarucit

presnost Home Point. V tomto pfipadé vénujte zvySenou pozornost aktualni poloze
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letadlo béhem automatického RTH. Kdyz je letadlo blizko vychoziho bodu, doporucuje se
zrusit automatické RTH a ru¢né ovladat letadlo, aby pfistadlo na vhodném misté.

3. Lette s letadlem v ramci vizualni viditelnosti (VLOS). Vyhnéte se blokovani hor a stromd
signaly GNSS. Jakykoli let za vizulni pfimkou viditelnosti (BVLOS) Ize provést pouze tehdy,
kdyZ vykon letadla, znalosti a dovednosti pilota a fizeni provozni bezpecnosti jsou v souladu s
mistnimi predpisy pro BVLOS. Vyhybejte se prekazkam, daviim, stromim a vodnim plocham. Z
bezpecnostnich divodd NElétejte s letadlem v blizkosti letit, dalnic, Zelezni¢nich stanic,
Zeleznicnich trati, center mést nebo jinych citlivych oblasti, pokud neziskate povoleni nebo schvaleni
podle mistnich predpis(.

4. Ujistéte se, Ze majak a pomocné spodni svétlo jsou v noci pro let povoleny

bezpecnost.

5. Vykon letadla a jeho baterie je omezen pfi |étani ve velkych vyskach.

Létejte opatrn&. NELETETE nad uvedenou nadmorskou vyskou.

6. Brzdna draha letadla je ovlivnéna vyskou letu. Cim vy$$i nadmorska vyska, tim del$i brzdna dréha. PFi
letu ve velkych vyskach byste si méli vyhradit dostate¢nou brzdnou drahu, abyste zajistili bezpecnost

letu.
7. GNSS nelze pouZit na letadle v polarnich oblastech. Misto toho pouZijte systém vidéni.
8. NEVZLETUJTE z pohybujicich se objektd, jako jsou auta, lodé a letadla.

9. NESLETUJTE z jednobarevnych povrchii nebo povrchi se silnymi odrazy, napf

jako stfecha auta.

10. PFi startu v pousti nebo z plaZe budte opatrni, aby se do ni nedostal pisek
letadlo.

11. NEPROVOZUJTE letadlo v blizkosti ptacich hejn.
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3 Prvni pouziti

Kliknutim na odkaz nebo naskenovanim QR kédu zobrazite vyukova videa.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

/\ -+ Pred pouzitim dalkového ovladace aktivujte vnitFni baterii
poprvé.

Nastaveni antén

e el
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1. Odstrafite gimbal chranic z kamery.

2. RozloZte pFedni ramena.
3. RozloZte zadni ramena.
4. Nainstalujte inteligentni letovou baterii.

5. Pfifadte vrtule k motorim. Stisknéte vrtule dolll a otacejte, dokud nezaklapnou
na misté.

Letadlo a dalkovy ovladac vyZaduji pfed prvnim pouZitim aktivaci. Stisknéte a poté znovu stisknéte a podrzte

tlacitko napdjeni pro zapnuti zafizeni. Postupujte podle
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na obrazovce vyzve k aktivaci. Ujistéte se, Ze béhem aktivace mé délkovy ovladac pfistup k internetu.

3.5 Zakladni let

Predletovy kontrolni seznam

1. Ujistéte se, Ze dalkové ovladani a baterie letadla jsou pIné nabité a Ze obé prezky baterie vysko¢i a zajisti,

Ze je inteligentni letova baterie pevné nainstalovana.

N

. Ujistéte se, Ze uvnitF letadla nebo jeho soucasti nejsou Zadné cizi pfedméty, jako je voda, olej, zemina
nebo pisek. Ujistéte se, Ze vétraci otvory letadla, chladici otvory kamery a ventila¢ni otvory motoru
nejsou blokovany. Porty, jako je E-Port, musi byt pevné uzavreny, pokud se nepouZivaji.

w

. Ujistéte se, Ze vrtule jsou stejného modelu a jsou bezpe¢n& namontované. Ujistéte se
motory nebo vrtule nejsou poskozené nebo zdeformované, v motorech nebo vrtulich ani na nich

nejsou zadné cizi predméty a listy a ramena vrtule jsou rozloZené.

4. Ujistéte se, Ze ¢otky kamerovych systémd, kamer, skla infraterveného zareni

senzory a pridavna svétla jsou Cisté, bez nalepek a nejsou nijak blokovany.

wv

. Pfed zapnutim letadla se ujistéte, Ze jste odstranili kardanovy chrénic.

o

Ujistéte se, Ze jsou antény dalkového ovladace nastaveny do spravné polohy.

~

. Ujistéte se, Ze firmware v3ech zafizeni a DJI Pilot 2 byly aktualizovany na nejnové;jsi
verze.

2]

. Zapnéte letadlo a dalkovy ovlada¢ a prepnéte prepinac letového rezimu
do N-rezimu. Ujistéte se, Ze stavova LED na dalkovém ovladaci a indikatory stavu baterie na letadle
sviti zelené. To znamen4, Ze letadlo a dalkovy ovladac jsou propojeny a dalkovy ovladac ovlada
letadlo.

O

. Ujistéte se, Ze vase letova oblast je uvniti schvalenych zén pro UAV a letové podminky jsou vhodné pro
létani s letadlem. Umistéte letadlo na otevienou a rovnou zem. Ujistéte se, Ze v blizkosti nejsou
zadné prekazky, budovy nebo stromy a Ze letadlo je 5 m od pilota. Pilot by mél byt celem k zadni

¢asti letadla.

10. Abyste zajistili bezpe¢nost letu, vstupte do zobrazeni letu DJI Pilot 2 a zkontrolujte zapnuté parametry

predletovy kontrolni seznam.

11. Ujistéte se, Ze je DJI Pilot 2 spravné otevien, aby vdm pomohl pfi provozu letadla.
BEZ LETOVYCH UDAJU ZAZNAMENANYCH APLIKACT DJI Pilot 2 V URCITYCH SITUACECH (VCETNE ZTRATY VASEHO

LETADLA) NEMUSI BYT DJI SCHOPNO POSKYTOVAT VAM POPRODEJNI PODPORU ANI PREVZIT ODPOVEDNOST.
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12. Rozdélte vzdusny prostor pro let, kdyZ v ném soucasné operuje vice letadel
aby nedoslo ke srazce ve vzduchu.

Spousténi/zastavovani motoru

Spousténi motord
Pro spusténi motord provedte jeden z poveltl Combination Stick (CSC), jak je zndzornéno nize. Jakmile se

motory za¢nou otécet, uvolnéte obé packy soucasné.

I
% &
N4

Zastaveni motor(
Motory Ize zastavit dvéma zpUsoby:

Metoda 1: Kdy? letadlo pfistane, zatlacte paku plynu dolG a drZte, dokud se motory nezastavi.

00

2
g

Metoda 2: Kdy?Z letadlo pFistane, provedte jedno z CSC, jak je zndzornéno nize, dokud se motory nezastavi.
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Zastaveni motor( uprostred letu

& + Zastaveni motor( uprostred letu zpUsobi havarii letadla.

Povel Combination Stick Command (CSC) Ize pouZit k zastaveni motor(, jakmile Fidici jednotka zjisti kritickou chybu

béhem letu.

Ovladani letadla

K ovladani pohyb letadla Ize pouZit ovladaci paky dalkového ovladace.
Ovladaci paky Ize ovladat v rezimu 1, reZimu 2 nebo reZimu 3, jak je znazornéno nize.
Vychozi rezim ovladani dalkového ovladace je rezim 2.V tomto navodu je rezim 2 pouzit jako priklad pro ilustraci

poutZiti ovladacich pak. Cim vice je knipl odsunut od st¥edu, tim rychleji se letadlo pohybuije.
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Rezim 3

o

o5
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4 Letadla

4.1 Letové rezimy

Letadlo podporuje nasledujici letové rezimy, které Ize pfepinat pomoci prepinace Flight Mode na dalkovém

ovladaci.
Pozice Letovy rezim
F Funkéni rezim
S

Sportovni rezim

N Normalni rezim

Normalni rezim

Normalni rezim je vhodny pro vétsinu letovych scénarl. Letadlo se mliZze pFesné vznaset, létat stabilné a
pouzivat inteligentni letové rezimy. Pokud je aktivovano snimani prekazek, Ize se prekdzkam vyhnout také pomoci
systému vidéni.

Sportovni rezim

Maximalni horizontdlni rychlost letu letadla bude vy3si ve srovnani s normalnim rezimem. VSimnéte si, Ze ve

sportovnim reZzimu je deaktivovano snimani prekazek.
Funkéni rezim

Funkéni rezim Ize v DJI Pilot 2 nastavit na rezim T (reZim stativ) nebo A (rezim polohy). ReZim T je zaloZen na

normalnim reZimu. Rychlost letu je omezena pro snadnéjsi ovladani letadla. ReZim postoje je tfeba pouzivat
opatrné.

Letadlo se automaticky pfepne do rezimu Attitude (ATTI), kdyZ jsou systémy vidéni nedostupné nebo
deaktivované a signdl GNSS je slaby nebo je kompas rusen. V rezimu ATTI mizZe byt letadlo snaze ovlivnéno
okolim.

Faktory prostredi, jako je vitr, mohou mit za nasledek horizontaIni drift letadla, coz mdze predstavovat nebezpedi,
zejména pfi létani v uzavrenych prostorach. Letoun nebude schopen automaticky viset ani brzdit, proto by mél

pilot s letadlem co nejdrive pfistét, aby se pfedeslo nehodam.

Pokud letadlo leti v EU, pFepne se letadlo do reZimu nizké rychlosti, kdyZ je letovy rezim pfepnut na F (rezim
T) na dalkovém ovladaci. Rezim Low Speed omezuje maximalni rychlost horizontélniho letu na 2,8 m/s na

zakladé normalniho reZimu a neexistuje zadny limit pro rychlost stoupani nebo klesani.

+ NEPREPINAJTE z normalniho rezimu do jinych rezim(i, pokud nejste dostate¢né obezndmeni s chovanim

letadla v jednotlivych reZimech letu. Musite zapnout

© 2025 DJI VSechna prava vyhrazena. 25



Machine Translated by Google

UZivatelska pFirucka DJI Matrice 4 Series

Vice letovych rezimt v DJI Pilot 2 pfed pFepnutim z normalniho rezimu do jinych rezima.

A + Systémy vidéni jsou deaktivovany v rezimu Sport, coZ znamena, Ze letadlo nemuze
automaticky rozpozna prekazky na své trase. UZivatel musi zdstat ve stfehu vici okolnimu prostredi
a ovladat letadlo, aby se vyhnul prekazkam.
« Maximalni rychlost letu a brzdna dréha letadla se vyrazné zvySuje v rezimu Sport. Pri étani za bezvétri

se ujistéte, Ze mate dostatecnou brzdnou drahu, abyste zajistili bezpecnost letu.

+ Kdyz letadlo stoupd nebo klesa v reZimu Sport nebo Normal za bezvétfi, zajistéte udrzeni dostatecné vertikalni

brzdné drahy, abyste zajistili bezpecnost letu.

+ Odezva letadla se vyrazné zvySuje v rezZimu Sport, coZ znamen4, Ze maly pohyb ovladaci paky na délkovém
ovladaci se prenese do pohybu letadla na velkou vzdalenost. Béhem letu zajistéte dostate¢ny manévrovaci

prostor.

4.2 Indikator stavu letadla

Letadlo ma predni LED diody a indikatory stavu letadla.

1. Pfedni LED 2. Indikator stavu letadla

Kdyz je letadlo zapnuté, ale motory nebéZzi, pfedni LED diody sviti Cervené, aby zobrazovaly orientaci letadla.

Kdy?z je letadlo zapnuté, ale motory nebézi, indikatory stavu letadla zobrazi aktualni stav letadla.

Popis indikatord stavu letadla

Normalni staty
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o o Blika Cervené, Zluté a Zapnuti a provedeni vlastni diagnostiky-
) st¥idavé zelené tikove testy
X 4 e Ctyrikrat Zluté zablika ZahFivani
® o Blika pomalu zelené GNSS povoleno
I Bliké zelené dvakrat opakované i L
ORIt Systémy vidéni povoleny

GNSS a systém vidéni deaktivovan (ATTI
rezim povolen)

®) - Pomalu Zluté blika

Rychle Zluté blika Ztrata signalu dalkového ovladace
(@) saniiis Blika pomalu ¢ervené Vzlet je zakazan (napf. vybitd baterie) [1]
. Rychle blika cervené Kriticky vybita baterie
@ — PIné ¢ervena Kriticka chyba

o Blika stridave Cervené a Zluté L
OSSO Je nutna kalibrace kompasu

[1] Pokud letadlo nem(Ze vzlétnout, zatimco stavové indikatory pomalu ervené blikaji, zobrazte varovani
vyzva v DJI Pilot 2.

Po nastartovani motor( blikaji pfedni LED stfidavé Cervené a zelené a letadlo

indikatory stavu blikaji zelené.

/\ * Pozadavky na osvétleni se lii v zavislosti na regionu. Dodrzujte mistni zékony a
predpisy.
+ Chcete-li ziskat lep3i zabéry, pfedni LED diody se pfi pofizovani automaticky vypnou

fotografie a videa, pokud jsou predni LED v DJI Pilot 2 nastaveny na Auto.

4.3 Majak

Majék na letadle vdm umozni najit letadlo pfi letu v noci. Majak

Ize ruéné zapnout nebo vypnout v DJI Pilot 2.
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/\  + NEDIVEJTE se pFimo na majéky, kdyZ jsou v provozu, aby nedoslo k jejich pokozeni
tvé oci.

4.4 \Irtule

Letoun standardné pouZiva standardni vrtule [1]. PouZijte nizkohlu¢né vrtule ke sniZeni hluku nebo
ke spInéni regulacnich poZzadavkd EU.

[1] Letoun standardné pouziva v regionu EU nizkohlu¢né vrtule.

Oznameni

/\ - Listy vrtule jsou ostré. Zachazejte opatrnég, aby nedoslo ke zranéni osob nebo deformaci
vrtule.

« Pfed kazdym se ujistéte, Ze jsou vrtule a motory bezpec¢né nainstalovany
let.

« PouZivejte pouze oficidlni vrtule DJI. NESMICHEJTE riizné typy vrtuli.

* Vrtule jsou spotiebni dily. Kupte si dalsi vrtule, pokud

nutné.

« Pfed kazdym letem se ujist&te, 7e viechny vrtule jsou v dobrém stavu. NEPOUZIVEJTE staré,
odstipnuté nebo zlomené vrtule. Ocistéte vrtule mékkym suchym hadfikem, pokud jsou
na ném zachyceny cizi predméty.

* Abyste predesli zranéni, drzte se dal od rotujicich vrtuli nebo motord.

* Aby nedoslo k poskozeni vrtuli, umistéte letadlo spradvné béhem
prepravu nebo skladovani. NEMACKAJTE ani neohybejte vrtule. Pokud jsou vrtule poskozeny,
muZe to ovlivnit letovy vykon.
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« Ujistéte se, Ze jsou motory bezpecné namontovany a Ze se hladce otaci. Okamzité pfistarite s

letadlem, pokud se motor zasekl a nemUze se volné otacet.
+ NEPOKOUSEJTE se upravovat konstrukci motordi.

+ NEDOTYKEJTE se a nenechte ruce nebo &asti téla prijit do kontaktu s motory

letu, protoZze mohou byt horké.

+ NEZAKRYVEJTE 74dné ventila&ni otvory na motorech nebo t&le pistroje
letadlo.

+ Ujistéte se, Ze ESC pfi zapnuti zni normalné.

4.5 Fotoaparat

DJI Matrice 4T DJI Matrice 4E
1. Tele kamera 4. Laserovy dalkomér
2. Stfedni Tele kamera 5. Infracervena termokamera
3. Sirokouihl4 kamera 6. NIR pomocné svétlo

A + Kvdli vlastnostem infracerveného senzoru se muze infracerveny senzor spalit jesté pred
spusténim ochrany proti spaleni sluncem. NEVYSTAVUJTE ¢ocky infracervené kamery
silnym zdrojdm energie, jako je slunce, lava nebo laserovy paprsek. V opaéném pripadé

muze dojit k popaleni snimace fotoaparatu a jeho trvalému poskozeni.

* Ujistéte se, Ze teplota a vlhkost jsou béhem pouzivani fotoaparatu vhodné

a skladovani.
« K ¢iSténi cocky pouZijte Cisti¢ na ¢ocky, abyste zabranili poSkozeni nebo Spatné kvalité obrazu.

+ NEBLOKUJTE z4adné ventilacni otvory na fotoaparatu, protoZe vytvarené teplo maze poskodit

zafizeni nebo zpUsobit zranéni.
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Ukladani a export fotografii a videi
Letadlo podporuje pouZiti microSD karty pro ukladani fotografii a videi. DalSi informace o doporucenych
kartach microSD naleznete v ¢4sti Specifikace.

Vyjméte kartu microSD z letadla a vloZte ji do Ctecky karet a exportujte zdznam na karté microSD pomoci

Ctecky karet.

A * Ujistéte se, Ze slot pro SD kartu a microSD karta jsou Cisté a bez cizich pfedmétd

predméty béhem pouZzivani.
« P¥i pofizovéni fotografii nebo videi NEVYJIMEJTE kartu microSD z letadla. V opaéném pfipadé

mUze dojit k poskozeni karty microSD.

+ Pfed pouZitim zkontrolujte nastaveni fotoaparatu, abyste se ujistili, Ze jsou spravné nakonfigurovana.

« Pfed pofizenim dllezitych fotografii nebo videi pofidte nékolik snimku a otestujte, zda fotoaparat
funguje spravné.

« Ujistéte se, Ze je zafizeni spravné vypnuto. V opacném pripadé nebudou parametry kamery uloZeny a mohou
byt ovlivnéna vSechna zaznamenana videa. Spolecnost DJI nenese odpovédnost za Zadné

ztraty zplisobené obrazkem nebo videem zaznamenanym zpGsobem, ktery neni strojové itelny.

+ Fotografie a videa nelze prenaset ani kopirovat z fotoaparatu, pokud je letadlo vypnuté.

4.6 Gimbal

Kardanovy uhel

K ovladani naklonu kamery pouzijte gimbal kolecko na dalkovém ovladaci.
PFipadné zadejte pohled kamery v DJI Pilot 2. Stisknéte obrazovku, dokud se neobjevi kruh, a tazenim

kruhu nahoru a dol( ovladejte naklonéni kamery.

Upozornéni na kardan

& * Pfed zapnutim se ujistéte, Ze jsou ramena ramu zcela rozloZena.

V opacném pripadé muze dojit k pFekadZce otaceni kardanu a mlze dojit k poruse.

* Pfed vzletem se ujistéte, Ze na gimbalu nejsou Zadné nélepky nebo predméty.
NEklepejte ani neklepejte na gimbal po zapnuti letadla. Sundejte letadlo z oteviené a rovné

zemé, abyste ochranili kardan.

+ Zabrante vneseni prachu nebo pisku na gimbal, zvla3té na gimbal motory.
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+ NEPRIDAVEJTE k gimbalu 7adné dal3i uzite¢né zatizeni kromé oficidlniho pfislusenstvi,
protoZe to mlzZe zpUsobit abnormalni funkci gimbalu nebo dokonce vést k trvalému poskozenf
motoru.

+ PFesné prvky kardanu mohou byt poskozeny kolizi nebo narazem,

coz maze zpUsobit abnormalni funkci gimbalu. Ujistéte se, Ze gimbal chranite pFed poskozenim.

+ Kardanovy motor muzZe vstoupit do ochranného rezimu, pokud je kardan blokovan jinymi pfedméty,
kdyzZ je letadlo postaveno na nerovny povrch nebo na travu, nebo pokud je kardan vystaven
nadmérné vnéjsi sile, napriklad pfi srazce.

+ Pfed zapnutim zafizeni odstrarite gimbalovy chranic. Pfipevnéte gimbal
chranic, kdyz se zafizeni nepouziva.

+ Létani v husté mize nebo mracich mize zpUsobit navlihnuti kardanu, coZ vede k do¢asnému selhani.

Po vyschnuti gimbal obnovi plnou funkénost.

4.7 Inteligentni letova baterie

Oznameni

& + Pfed pouZzitim si prectéte Bezpecnostni pokyny a nalepky na baterii. UZivatelé

nese plnou odpovédnost za veSkery provoz a pouZiti.

1. NENABIJEJTE inteligentni letovou baterii ihned po letu, protoZe mdzZe byt pFilis horké. Pred dal$im nabijenim

pockejte, az baterie vychladne na pfipustnou nabijeci teplotu.

2. Aby se zabranilo poskozeni, baterie se nabiji pouze tehdy, kdyz je teplota baterie v rdmci povolené nabijeci
teploty. Idedlni teplota nabijeni je od 22° do 28° C (71,6° az 82,4° F). Nabijeni v ideadlnim teplotnim rozsahu
muzZe prodlouZit Zivotnost baterie. Nabijeni se automaticky zastavi, pokud teplota ¢lankd baterie béhem

nabijeni prekroci 55 °C (131 °F).

3. Upozornéni na nizkou teplotu:

+ Baterie nelze pouZivat v prostfedi s extrémné nizkou teplotou nebo nizsi teplotou

nez-10 °C (14 °F).

+ Kapacita baterie je vyrazné sniZena pfi létani za nizkych teplot

prostredi. Chvili podrzte letadlo na mist&, aby se baterie po startu zahfala.

V prostredi s nizkou teplotou se doporucuje zahrat baterii na pokojovou teplotu pred vzletem a

pred pouzitim ji ponechat v teple
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aby se zkratila doba zah¥ivani. V extrémné chladném pocasi izolujte baterii podle potreby.

* SniZena kapacita baterie v prostredi s nizkou teplotou sniZuje vitr

rychlostni odpor vykon letadla. Létejte opatrné.
+ Dbejte zvySené opatrnosti pfi Iétani ve vysoké nadmorské vysce s nizkou teplotou.

+ Kdyz je letadlo v letu poté, co jsou splnény vySe uvedené podminky, a aplikace DJI Pilot 2
zobrazuje varovani o kriticky nizké Urovni baterie, uZivateli se doporucuje okamZité zastavit
|étani a pristat s letadlem na vhodném misté. Béhem automatického pristdni mohou uZivatelé
stale pouZivat dalkovy ovladac¢ k ovladani orientace letadla. UZivatelé mohou napriklad

stisknout paku plynu, aby zvedli letadlo.

4. PIné nabitd baterie se automaticky vybije, kdyZ je po urcitou dobu necinna.

Uvédomte si, Ze je normalni, Ze baterie béhem procesu vybijeni vydava teplo.

5. Baterii pIné nabijte alespori jednou za tfi mésice, abyste zachovali jeji stav. Pokud se baterie del3i dobu
nepouziva, mlze byt ovlivnén jeji vykon nebo muze dokonce dojit k trvalému poskozeni baterie. Pokud
baterie nebyla nabita nebo vybita po dobu tfi mésict nebo déle, nebude se na ni nadale vztahovat

zaruka.

6. Z bezpe¢nostnich divod( udrzujte baterie pfi pfepravé na nizké trovni energie. Pfed piepravou
se doporucuje vybit baterie na 30 % nebo méné.

7. Ochrana proti nadmérnému vybiti je aktivovana a vybijeni se automaticky zastavi, aby se zabranilo
nadmérnému vybiti, kdy?Z je letadlo necinné. Pred dalsim pouzitim baterii nabijte, abyste ji
probudili z ochrany proti nadmérnému vybiti. Ochrana proti nadmérnému vybiti neni béhem letu

aktivovana.

8. Nadmérné vybiti povede k vdZnému poskozeni baterie. Pokud je Uroven baterie nizsi nez 10 %, kdy?Z je

letadlo necinné, baterie prejde do rezimu hibernace, aby se zabranilo nadmérnému vybiti.

VloZeni/vyjmuti baterie

VloZte inteligentni letovou baterii do bateriového prostoru letadla. Ujistéte se, Ze je baterie zcela

zasunuta a ozve se cvaknuti, coZz znamena, Ze prezky baterie jsou bezpetné upevnény.
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Stisknutim prezky baterie vyjméte baterii z pfihradky.

/N« NEVKLADEJTE ani NEVYJIMEJTE baterii, kdy? je letadlo napajeno.

+ Ujistéte se, Ze je baterie vloZzena s cvaknutim. NESTARTUJTE letadlo, kdyZ baterie neni bezpecné
pfipevnéna, protoZe to mlze zplsobit Spatny kontakt mezi baterii a letadlem a predstavovat

nebezpedi. Ujistéte se, Ze je baterie bezpe¢né namontovana.

Kontrola Urovné baterie

Jednim stisknutim tlacitka napéjeni zkontrolujte aktudini Groven nabiti baterie.

LED diody Urovné baterie zobrazuji Uroveri nabiti baterie béhem nabijeni a vybijeni. Stavy LED jsou

definovény nize:

® | ED sviti

® LED biiks

) LED nesviti

Blikajici vzor Urover baterie

ONORORO 92-100 %
ORCORCORC) 76-91 %
O 63-75%
OROECO 51-62 %
® ® O 38-50 %
OFO; 26-37%
® ( 13-25 %
o O ( 0-12 %

Nabijeni baterie

Pomoci nabijeciho rozbocovace
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1. Stavova LED 3. Pfepinac rezimu
2. Napéjeci port 4. Port baterie
Pouzivani

[y

PFepnutim prepinace reZimu vyberte rezim nabijeni.
{2 Standardni rezim: Kazda baterie se postupné nabiji na 100 %.

2D Rezim Ready-to-Fly: Kazda baterie se postupné nabiji na 90 % a poté se udrzuje na 90 %.

nabijeni. Tento rezim usnadriuje rychlé pouziti baterii.

Inteligentni letova baterie s nejvy3si Grovni vykonu se nejprve nabije a zbytek se bude nabijet v poradi

podle Urovni vykonu.

Po dokonceni nabijeni odpojte inteligentni letovou baterii od nabijeciho rozbocovace.

Popis stavovych LED

Blikajici vzor Popis

Syté Zlutd Neni vloZena zadna baterie

Zelené pulzy Nabijeni baterie

Syté zelena Nabijeni dokonceno

Blika Zluté Obnovitelnd abnormalita baterie nebo nabijeciho rozbocovace

(neni nutna zadna dal3i operace, nabijeni mGze pokracovat poté,
co se baterie nebo nabijeci rozboc¢ovac automaticky obnovi)

PIng Cervena Neopraviteln& abnormalita baterie nebo nabijeciho rozbo€ovace
(znovu vyjméte a znovu vloZte baterii nebo odpojte a zapojte

adaptér)

/\ * PFi pouZiti nabijeciho rozboovace k nabijeni inteligentnich letovych baterii je vyzadovéan napajeci
adaptér DJI 100W USB-C.

+ Nabijeci hub je kompatibilni pouze s konkrétnim modelem inteligentni letové baterie.

NEPOUZIVEJTE nabijeci rozbocovat s jinymi modely baterii.

34 © 2025 DJI VSechna prava vyhrazena.



Machine Translated by Google

UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

* PFi pouZivani umistéte nabijeci hub na rovny a stabilni povrch. Ujistéte se, Ze je zafizeni Fadné
izolovano, aby se zabranilo nebezpeci pozaru.

+ NEDOTYKEJTE se kovovych kontakt(i na bateriovych portech. O¢istéte kovové kontakty

Cistym suchym hadfikem, pokud jsou na nich patrné usazeniny.

Kontrolky stavu baterie

NiZe uvedena tabulka ukazuje stav baterie béhem nabijeni.

Blikajici vzor Uroven baterie
0 @ O C 0-50 %
OROS0 51-75 %

o o @ @ 76-99 %
© 100 %

Mechanismy ochrany baterie

LED diody Grovné baterie mohou zobrazovat upozornéni na ochranu baterie spousténa abnormalnimi
podminkami nabijent.

ety Blikajici vzor Postaveni
O @ O © LED2 bliké dvakrat za sekundu Byl zjistén nadproud
@) O ( LED2 blikne tfikrat za sekundu Zjistén zkrat
O O 1@ C LED3 blika dvakrat za sekundu Bylo zjisté&no prebiti
OS@) LED3 blikne tikrat za sekundu Bylo zjisténo prepéti nabfjecky
) (@ LED4 bliké dvakrat za sekundu Teplota nabijenf je pfilis nizka
O LEDA4 blikne tfikrat za sekundu Teplota nabijeni je prilis vysoka

Pokud se aktivuje néktery z mechanism( ochrany baterie, odpojte nabijecku ze zasuvky a znovu ji zapojte,
aby se obnovilo nabijeni. Pokud je teplota nabijeni abnormalni, pockejte, az se vrati do normalu. Baterie se

automaticky obnovi nabijeni bez nutnosti odpojovat a znovu zapojovat nabijecku.

4.8 RTK letadla

Vestavény RTK modul letounu odola silnému magnetickému ruseni od kovovych konstrukci a vedeni

vysokého napéti a zajistuje bezpecny a stabilni let. PFi pouZiti s
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produktem D-RTK (prodava se samostatné) nebo sluzbou Network RTK schvalenou spole¢nosti DJI, Ize ziskat

presnéjsi idaje o poloze.

Q * Navstivte https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/downloads zobrazite uZivatelskou

prirucku prisluSenstvi a dozvite se, jak produkt pouzivat.

Povoleni/zakadzani RTK

Pfed kazdym pouZitim se ujistéte, Ze je povolena funkce RTK a Ze je spréavné nastaven typ sluzby RTK. V

opacném pripadé nelze RTK pouzit pro polohovani. Prejdéte na D)I Pilot 2, klepnéte na Zobrazeni kamery > >

pro zobrdzefii a ‘%ntrolu nastaveni.

O + Polohovéni RTK Ize povolit a zakazat béhem letu.

+ Po aktivaci RTK Ize pouZit rezim zachovani pFesnosti polohovani.

Vlastni sitova RTK

Chcete-li pouZit Custom Network RTK, ujistéte se, Ze byl dalkovy ovlada¢ namontovan pomoci DJI Cellular
Dongle 2 a nainstalujte nano-SIM kartu, nebo Ze ma dalkovy ovladac¢ pFipojeni Wi-Fi. PFi pouzivani této funkce

méjte dalkovy ovladac zapnuty a pfipojeny k internetu. Custom Network RTK Ize pouZit k nahrazeni RTK stanice.

PFipojte Gcet Custom Network RTK k uréenému serveru NTRIP, abyste mohli odesilat a pfijimat rozdilové data.

1. Ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac pfipojen k letadlu a internetu.
2. Prejdéte na DJI Pilot 2, klepnéte na Zobrazeni kaméry s > & , Jako RTK vyberte Custom Network RTK
typ sluzby a vypliite poZadované Udaje. Poté klepnéte na UloZit.

3. Pockejte na pripojeni k serveru NTRIP. V nastaveni RTK, kdyzZ je stav
poloha letadla ve stavové tabulce ukazuje "FIX", coZ znamen4, Ze letadlo ziskalo a pouZilo rozdilova data ze
sité RTK.

4.9 Navrat na domovskou stranku
Pozorné si prectéte obsah této ¢asti, abyste se ujistili, Ze jste obezndmeni s chovanim letadla v rezimu Return-to-
Home (RTH).

Funkce Return to Home (RTH) automaticky poleti s letadlem zpét do posledniho zaznamenaného bodu
Home. RTH Ize spustit tfemi zplsoby: uZivatel aktivné spousti RTH, letadlo mé vybitou baterii nebo se ztratil

signal dalkového ovladace (je spusténo Failsafe RTH). Pokud letadlo Uspé&sné zaznamenalo Home Point a umisténi
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systém funguje normainé, kdyz je spusténa funkce RTH, letadlo automaticky poleti zpét
a pfistane v Home Point.

* Home Point: Home Point bude zaznamenan pfi vzletu, pokud ma letadlo silny signal
GNSS nebo je dostate¢né os¥&@feni. Po zaznamenani bodu Home vyda DJI Pilot 2
hlasovou vyzvu. Pokud je nutné aktualizovat Home Point b&hem letu (napf.
kdyz jste zménili svou pozici),

Home Point Ize ru¢né aktualizovat v °** >30vladani v DJI Pilot 2.

Béhem RTH se na pohledu kamery zobrazi trasa AR RTH, coz vam pom(Ze zobrazit zpatecni cestu a zajistit bezpe¢nost
letu. Pohled kamery také zobrazuje bod pFistani v AR. Kdyz letadlo dosahne oblasti nad Home Point, gimbal kamera
se automaticky preklopi dolt. Kdyz se letadlo pFiblizi k zemi, objevi se v pohledu kamery stin AR letadla, coZ vdm umozni

ovladat letadlo tak, aby pFistalo pfesnéji na vami preferovaném misté. Zobrazeni Ize zménit v Assist.

ooo>>(>(3

/\ *Trasa AR RTH se pouZiva pouze pro referenci a v riiznych scénafich se méze lisit od
skutecné trasy letu. BEhem RTH vzdy vénujte pozornost Zivému nahledu na
obrazovce. Létejte opatrné.

+ Béhem RTH letadlo automaticky upravi naklon gimbalu tak, aby ve vychozim nastaveni nasméroval
kameru smérem k RTH trase. Pouzitim oto¢ného ovladace pro nastaveni orientace kamery nebo
stisknutim pfizptsobitelnych tla¢itek na dalkovém ovladadi pro vycentrovani kamery zabrani letadlu v

automatickém nastavovani sklonu gimbalu, coz mGze branit zobrazeni trasy AR RTH.

Oznameni

/\ - Letadlo nemusi byt schopno vratit se do vychoziho bodu jako obvykle, pokud
polohovaci systém funguje abnormalné. BEhem Failsafe RTH mUze letadlo vstoupit
do reZimu ATTI a automaticky pfistat, pokud polohovaci systém funguje
abnormalné.

+ Pokud neni k dispozici GNSS, nelétejte nad vodnimi plochami, budovami se sklenénym povrchem nebo
ve scénarich, kde je vyska nad zemi vét3i nez 30 metr(. Pokud polohovaci systém funguje abnormalng,

letadlo prejde do rezimu ATTL

Pred kazdym letem je dlileZité nastavit vhodnou vysku RTH. Spustte DJI Pilot 2 a nastavte vysku RTH.
Vychozi vyska RTH je 100 m.
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+ Letadlo nem(iZze vnimat prekazky b&éhem RTH, pokud jsou podminky prosttedi

nejsou vhodné pro snimaci systém.
* GEO zény mohou ovlivnit RTH. Vyhnéte se Iétani v blizkosti GEO zén.

+ Letadlo nemusi byt schopno vratit se do vychoziho bodu, pokud je rychlost vétru pFilis vysoka. Létejte
opatrné.

* Vénujte zvySenou pozornost malym nebo jemnym pFedmétim (jako jsou vétve stromd nebo sila
¢ary) nebo prihledné predmeéty (jako je voda nebo sklo) béhem RTH. Opustte RTH a v pfipadé

nouze ovladejte letadlo rucné.

+ Nastavte Advanced RTH jako Preset, pokud existuji elektrické vedeni nebo vysilaci véZe, které letadlo

nemUZe obejit na RTH cesté a ujistéte se, Ze RTH Altitude je nastavena vy3e nez viechny prekazky.

+ Letadlo zabrzdi a vrati se domu podle posledniho nastaveni, pokud ano

Pokrocila nastaveni RTH v DJI Pilot 2 se méni béhem RTH.

Pokud je maximalni nadmorska vyska béhem RTH nastavena pod aktudlni nadmorskou vy3ku, letadlo

nejprve sestoupi do maximalni nadmorské vysky a poté bude pokracovat v navratu domd.
+ VySku RTH nelze zménit béhem RTH.
Pokud je velky rozdil mezi aktualni nadmorskou vySkou a RTH nadmorskou vyskou, nelze presné

vypocitat mnoZstvi pouZité energie baterie kvili rozdilim v rychlosti vétru v rdiznych nadmorskych

vyskach. Vénujte zvySenou pozornost vyzvam k napdjeni baterie a varovnym vyzvam v DJI Pilot 2.

+ Kdy?Z je signal dalkového ovladace béhem Advanced RTH normalni, Ize k ovladani rychlosti letu pouZit
pitch stick, ale orientaci a vySku nelze ovladat a letadlo nelze ovladat pro let doleva nebo doprava.
Neustalé zrychlovani zvy3uje rychlost spotfeby baterie. Letadlo nemuZe obejit pFekazky, pokud
rychlost letu pfekroci skute¢nou rychlost snimani. Letadlo zabrzdi a bude viset na misté a opusti

RTH, pokud je paka zatlagena GpIné dold. Letadlo Ize ovladat po uvolnéni kniplu.

Pokud letadlo doséhne limitu nadmorské vysky aktuaini polohy letadla nebo vychoziho bodu,

zatimco stoupd béhem prednastavené RTH, letadlo prestane stoupat a vrati se do vychoziho bodu v

aktudlni vySce. Dbejte na bezpecnost letu béhem RTH.

Pokud je vychozi bod v z6né nadmorské vysky, ale letadlo neni v nadmorské vysce

Z6na, kdyz letadlo dosdhne zénu nadmorské vysky, klesne pod limit nadmorskeé vysky, ktery
mUZe byt niZz3i nez nastavena vyska RTH. Létejte opatrné.

Pokud je pFenos videa OcuSync zablokovany a odpoji se, miZe se letadlo spoléhat pouze na

prenos rozsifeny o 4G. Vzhledem k tomu, Ze na trase RTH mohou byt velké prekazky, pro zajisténi

bezpecnosti béhem RTH bude trasa RTH vedena
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predchozi draha letu jako referencni. Pfi pouzivani rozSifeného prenosu 4G vénujte vétsi

pozornost stavu baterie a trase RTH na mapé.
+ Letadlo opusti RTH, pokud je okolni prostredi pFili$ sloZité na dokonceni RTH, i kdyZ snimaci
systém funguje spravné.

* RTH nelze spustit béhem automatického pfistani.

Pokrocilé RTH

Kdyz se spusti Advanced RTH, letadlo automaticky naplanuje nejlepsi drahu RTH, kterd se zobrazi
v DJI Pilot 2 a bude upravena podle prostredi. BEhem RTH bude letadlo automaticky upravovat

rychlost letu podle faktor( prostiedi, jako je rychlost vétru, smér vétru a prekazky.

Pokud je Fidici signal mezi dalkovym ovlada¢em a letadlem dobry, ukoncete RTH stisknutim tlacitka RTH
nebo tlacitka pauzy letu na dalkovém ovladaci. Po opusténi RTH znovu ziskate kontrolu nad letadlem.

Spoustéci metoda

UzZivatel aktivné spousti RTH

Béhem letu muZete spustit RTH stisknutim a podrzenim tlacitka RTH na dalkovém ovladaci.

Slabé baterie letadla

Pokud je b&hem letu Uroven baterie nizka a staci pouze k letu do Home Pointu, zobrazi se v DJI Pilot

2 varovna vyzva. Pokud klepnete na pro potvrzeni RTH nebo neprovedete Zadnou akci pred ukonéenim
odpocitavani, letadlo se automaticky spusti nizka RTH baterie.

Pokud zrusite vyzvu k vybiti baterie RTH a budete pokracovat v letu s letadlem, letadlo automaticky
pristane, kdyZz aktudlini Urover baterie dokaZe udrzet letadlo jen tak dlouho, aby sestoupilo z aktudIni
vysky.

Automatické pristani nelze zrusit, ale stale mizete letét s letadlem vodorovné pohybem paky sklonu a
paky rolovani a pohybem paky plynu ménit rychlost klesani letadla. Pfelette s letadlem co nejdfive na

vhodné misto pro pfistani.

/\  *Kdyz je Grover inteligentni letové baterie pili nizka a nenf dostatek energie pro névrat
domd, pristarite s letadlem co nejdFive. V opaéném pripadé se letadlo po tplném vybiti
baterie zfiti.
+ B&hem automatického pristani NEPOTLACUJTE paku plynu smérem nahoru. V opatném pfipadé se

letadlo po Uplném vybiti baterie zfiti.
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Ztrata signalu dalkového ovladace

Kdyz dojde ke ztraté signélu délkového ovladace, letadlo automaticky spusti Failsafe RTH, pokud je Signal Lost
Action nastaven na RTH.

KdyZ jsou podminky osvétleni a prostfedi vhodné pro systém vidéni, DJI Pilot 2 zobrazi drdhu RTH, ktera byla
vygenerovana letadlem pred ztratou signalu.

Letadlo odstartuje RTH pomoci Advanced RTH podle nastaveni RTH. Letadlo zistane v RTH, i kdyZ je signal

dalkového ovladage obnoven. DI Pilot 2 odpovidajicim zpdsobem aktualizuje cestu RTH.

Kdyz jsou svételné podminky a podminky prostfedi nevhodné pro systém vidéni, letadlo zabrzdi a bude viset a

poté vstoupi na pGvodni trasu RTH.

Pokud je vzdalenost RTH (horizontdalni vzdalenost mezi letadlem a vychozim bodem) vétsi nez 50 m, letadlo

upravi svou orientaci a leti zpét o 50 m po své pavodni letové trase, neZ vstoupi do pfedvolby RTH.

Pokud je vzdalenost RTH dale nez 5 m, ale mensi nez 50 m, letadlo upravi svou orientaci a leti

primo vodorovné zpét do vychoziho bodu v aktualni vysce.

« Letadlo okamZité pristane, pokud je vzdalenost RTH mensi nez 5 m.

Postup RTH

Po spusténi Advanced RTH se letadlo zabrzdi a vznaselo se na misté.
+ KdyzZ jsou prostiedi nebo svételné podminky vhodné pro systém vidéni:

+ Letadlo pfizpUsobi svou orientaci Home Pointu, naplanuje nejlepsi cestu

podle nastaveni RTH a poté se vratte do vychoziho bodu, pokud byl pfi vzletu dostupny GNSS.

®  Pokud byl GNSS nedostupny a pfi vzletu fungoval pouze systém vidéni, letoun pfizptsobi svou orientaci
Home Pointu, naplanuje nejlepsi dréhu podle nastaveni RTH a poté se vrati do polohy se silnym signalem
GNSS na zakladé nastaveni RTH. Bude pfiblizné sledovat odchozi trajektorii zpét do blizkosti domovského
bodu. V tuto chvili vénujte pozornost vyzvam aplikace a zvolte, zda nechat letadlo automaticky RTH a

pristat, nebo ru¢né ovladat RTH a pfistani.

Vénuijte pozornost, pokud byl GNSS pfi vzletu nedostupny:

Ujistéte se, Ze je povoleno vyhybani se prekazkam.

NElétejte v Gzkych prostorach a rychlost okolniho vétru by méla byt nizsi nez 3 m/s.

Rychle po vzletu vylette na otevienou plochu a zlstarite alespor 10 metr( od jakychkoli

prekazek, jinak se letadlo nemusi byt schopné vrétit na
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domov. BEhem letu se vyhnéte prelétavani nad vodnimi plochami, dokud nedosahnete
oblasti se silnym signdlem GNSS. Vyska nad zemi by méla byt vétsi nez 2 metry a mensi

nez 30 metrd, jinak se letadlo nemusi vrétit do vychoziho bodu. Pokud letadlo vstoupi do
rezimu ATTI pred dosaZenim oblasti se silnym signalem GNSS, vychozi bod bude zneplatnén.

bodu. Vénujte pozornost prostiedi podle hlasovych pokyn( aplikace, abyste predesli

kolizim.

Kdyz se letadlo vrati do blizkosti mista vzletu a aplikace App

vyzve, kdyz je aktualni prostfedi sloZité, potvrdte, zda chcete pokracovat v létani:

» Musite potvrdit, zda je dréha letu sprévna a vénovat pozornost

bezpecnost letu.

» Musite potvrdit, zda jsou svételné podminky dostatecné pro systém vidéni. Pokud ne,
letadlo miZe opustit RTH. Nuceni letadla pokracovat v RTH nebo letu mize

zpUsobit, Ze prejde do rezimu ATTL

Po potvrzeni bude letadlo pokracovat v ndvratu do vychoziho bodu nizkou rychlosti. Pokud se

na zpatecni cesté objevi prekazka, letadlo zabrzdi a miZe opustit RTH.

Tento proces RTH nepodporuje detekci pfekaZzek ve scénach bez textury

jako jsou sklenéné nebo bilé stény.

Tento proces RTH vyZzaduje, aby zemé a okolni prostredi (jako jsou stény) mély bohaté

textury a Zadné dynamické zmény.

+ KdyzZ prostfedi nebo svételné podminky nejsou vhodné pro vidéni
systém:

: Pokud je vzdalenost RTH vétsi nez 50 metrd, letadlo se vrati domd podle piedvolby.

+ Letadlo okamZité pfistane, pokud je vzdalenost RTH mensi nez 5 m.

Udaije o terénu

Kdy? je dalkovy ovladat pFipojen k internetu, klepnéte na > > Assist v DJI PI8t*2 adovolte Terrain Data,
dalkovy ovlada¢ automaticky stahne databazi nadmorskeé vysky do letadla. Na zakladé dajd o terénu mize
letoun naplénovat optimalni drédhu letu pro obchazeni prekazek na draze béhem RTH.

KdyZ jsou povolena data terénu,

pokud jsou prostredi nebo svételné podminky vhodné pro systém vidéni, letadlo automaticky naplanuje

optimalni drahu letu na zakladé tdaju o terénu a udajd
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shromazdéné systémem vidéni. Optimalni drdha letu bude udrZovat bezpe¢nou vzdélenost od terénnich
prekazek.

Pokud prostredi nebo svételné podminky nejsou vhodné pro systém vidéni, jsou G€inna pouze data terénu.

Pokud jsou data modelu nepresnd, mohou nastat bezpecnostni rizika.

Q * Na zékladé udaju o terénu letadlo obejde oblast se slabym signalem GNSS, aby byla zajiSténa presnost
urceni polohy letadla. Pokud jsou v datech terénu zavésené modely, jako jsou jefaby, elektrické

vedeni a mosty, letadlo se pokusi obejit pfekazky letem nad objekty.

A + KdyZ letadlo pouziva k ur¢ovani polohy GNSS, pfesnost urcovani polohy je stejna
relativné nizké a maze byt ovlivnén vykon obchazeni prekazek. Uzivatelé by méli létat opatrné a vénovat

velkou pozornost trase letu a pohledu kamery.

Nastaveni RTH

Nastaveni RTH jsou k dispozici pro pokrotilé RTH. PFejdéte do zobrazeni kamery v DJI Pilot 2, klepnéte na> °°°
> @¥ladani a prejdéte na Return to Home.

+ Optimalni:

-
A 4

®  Pokud je osvétleni dostatecné a prostredi je vhodné pro systém vidéni, letadlo automaticky naplanuje
optimalni drahu RTH a upravi vy3ku podle faktord prostfedi, jako jsou pFekazky a pfenosové signaly,
bez ohledu na nastaveni RTH Altitude. Optimalni drédha RTH znamena, Ze letadlo uleti nejkratsi

moznou vzdélenost, aby se sniZilo mnoZstvi pouzité energie baterie a prodlouZil se ¢as letu.

*  Pokud je osvétleni nedostatecné nebo prostredi neni vhodné pro systém vidéni, letadlo provede

prednastavenou RTH na zakladé nastaveni RTH Altitude.

* Pfednastaveno:
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*zﬁA

RTH Vzdalenost/nadmorska vyska

Vhodné osvétleni a
Podminky prostredi

Nevhodné osvétleni a
Podminky prostredi

aktualni nadmorska vy3ka
tude < RTH al-
RTH vzdalenost postoj

>50m

Letadlo naplanuje drahu RTH,
vyleti na otevienou plochu a
obejde prekazky, vystoupate do
RTH Altitude a vrati se domu

pomoci nejlepsi cesty.

Letoun bude stoupat
do RTH nadmorské vysky a letét
do Home Pointu v pfimé linii ve

vy3ce RTH. [1]

aktualni nadmofrska vyska
tude RTHal-

postoj

Vzdalenost RTH je 5-50 m

Letadlo se vrati

k domovu po nejlepsi cesté v

aktualni nadmorské vysce.

Letadlo poleti do
Vychozi bod v pfimé linii v
aktudlni nadmorské vysce

tude.

[1] Pokud dopFedu sméfujici LIDAR detekuje prekazku pred sebou, letadlo za¢ne stoupat, aby se prekazce vyhnulo.

Jakmile bude cesta pred ndmi volnd, prestane stoupat a bude pokracovat na RTH. Pokud vySka prekéazky prekroci

limit nadmor‘ské vysky, letadlo se zabrzdi a bude viset a uZivatel bude muset prevzit fizeni.

Kdyz je povoleno, letadlo pfileti pfimo nad Home Point.

+ Kdyz je Navrat domu nastaven na PFednastaveno, zobrazi se moznost Pfimé pristani .

Kdyz se letadlo blizi k Home Pointu, pokud je aktudlni vyska vyssi nez RTH vyska, letadlo se inteligentné rozhodne,

zda bude klesat pfi letu vpred podle okolniho prostredi, osvétleni, nastavené RTH vysky a aktualni vysky. Kdyz

letadlo dosahne oblasti nad Home Point, aktualni vyska letadla nebude nizsi nez nastavena vyska RTH.

Plany RTH pro rlizna prostredi, metody spousténi RTH a nastaveni RTH jsou nasledujici:
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Vhodné podminky osvétleni a prostredi
L Nevhodné podminky osvétleni a
Metoda spousténi RTH . L oy
(Letadlo m{iZe obejit prekazky a GEO prostredi
zény)
Uzivatel aktivné PFednastaveno (Letadlo muZe stoupat,
spousti RTH aby obeslo prekazky a GEO zdny)
Slaba baterie letadla Letadlo bude provadét RTH
na zakladé nastaveni RTH: Plvodni trasa RTH,
Bude provedeno prednastavené RTH
o ) o + Optimalni
Ztrata dalkového ovladani kdy? je signal obnoven (Letadlo mize obejit
« Pfednastaveno
signal trolleru GEO z6ny a bude brzdit a viset, pokud
je tam prekazka)

Ochrana pfi pfistani
Béhem RTH se ochrana pfi pristani aktivuje, jakmile letadlo zacne pristavat.
Specificky vykon letadla je nasleduijici:

Pokud je zem urcena pro pristani, letadlo pfistane pfimo.

Pokud je zem shledéna jako nevhodné pro pfisténi, letadlo bude viset a ¢ekat na potvrzeni pilota.

Pokud ochrana proti pristani nefunguje, DJI Pilot 2 zobrazi vyzvu k pfistani, kdyz letadlo klesne na 0,5 m od

zemé. Klepnéte na Potvrdit nebo zatlalte paku plynu UpIné doll a podrzte ji jednu sekundu a letadlo pfistane.

Q * Po dosaZeni oblasti nad Home Pointem letadlo pFesné pfistane

na misté vzletu. Provedeni pfesného pfistani podléhd nésledujicim podminkam:

* Home Point musi byt zaznamenan pfi vzletu a nesmi byt ménén

béhem letu.

+ Béhem vzletu musi letadlo vertikalné vystoupat alesport 7 m pfed pohybem

horizontalné.
* Vlastnosti terénu Home Point musi zlistat do znacné miry nezménény.

« Terénni rysy Home Pointu musi byt dostatecné vyrazné.
Terén jako zasnézené pole neni vhodny.

+ Svételné podminky nesmi byt pfili$ jasné ani pFilis tmavé.
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+ Béhem pfistani bude pohyb jakékoli jiné ovladaci paky kromé paky plynu povazovan za vzdani se presného

pristani a letadlo bude klesat vertikalné.

4.10 Snimaci systém

1. VSesmérovy systém vidéni 3. Systém vidéni doll

2. Pomocné svétlo 4. 3D infracerveny snimaci systém

Systém viesmérového vidéni funguje nejlépe pfi dostatecném osvétleni a jasné oznacenych nebo texturovanych
prekazkach. Systém viesmérového vidéni se automaticky aktivuje, kdy?Z je letadlo v reZimu Normal nebo Tripod a
akce Obstacle Avoidance Action je v DJI Pilot 2 nastavena na Vyhnout se nebo brzdit . Funkce urc¢ovani polohy je

pouZitelnd, kdyzZ jsou signaly GNSS nedostupné nebo slabé.

Pomocné svétlo umisténé ve spodni ¢asti letadla mdze pomoci systému vidéni smérem dold. Ve vychozim
nastaveni se automaticky zapne v prostiedi se slabym osvétlenim, kdy? je letova vy3ka pod 5 m po vzletu. Mizete
jej také zapnout nebo vypnout ru¢né v aplikaci DJI Pilot 2. PFi kazdém restartu letadla se pomocné svétlo vrati

zpét na vychozi nastaveni Auto.

Q + KdyZ jsou deaktivovany Vision Positioning a Obstacle Sensing, letadlo se spoléha
pouze pfi GNSS pro viseni neni k dispozici vSesmérové snimani prekazek a letadlo nebude automaticky
zpomalovat béhem klesani blizko zemé.
Pokud jsou deaktivovany funkce Vision Positioning a Obstacle Sensing, je zapotfebi zvlastni

opatrnosti.

« Deaktivace Vision Positioning a Obstacle Sensing se projevi pouze pfi ru¢nim létani a neprojevi se pfi

pouZiti automatickych rezimd, jako je RTH nebo automatické pristani.
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Oznameni

A + Vénujte pozornost letovému prostfedi. Snimaci systém funguje pouze v
urcité scénare a nemohou nahradit lidskou kontrolu a isudek. BEhem letu vzdy vénuijte pozornost

okolnimu prostfedi a varovanim v DJI Pilot 2 a budte vzdy zodpovédni a udrzujte kontrolu nad letadlem.

Pokud neni k dispozici Zadny GNSS, systém vidéni smérem dolG pom(ze s uréovanim polohy
letadla a funguje nejlépe, kdy? je letadlo ve vySce od 0,5 m do 30 m. Pokud je nadmorska vyska
letadla vy33i nez 30 m, je zapotiebi zvlastni opatrnosti, protoZe muze byt ovlivnéna schopnost

urcovani polohy.

V prostredi se slabym osvétlenim nemusi systém vidéni dosdhnout optiméalniho
polohovaciho vykonu, i kdyZ je zapnuté pfidavné svétlo. Létejte opatrné, pokud je signal GNSS v

takovém prostredi slaby.

+ Systém vidéni doll nemusi spravné fungovat, kdyz letadlo leti
v blizkosti vody. Letadlo se proto pfi pFistani nemusi aktivné vyhybat vodé pod sebou. Doporucuje
se neustale udrzovat letovou kontrolu, init pfiméfeny Gsudek na zakladé okolniho prostredi a

vyhnout se pfilisnému spoléhani na systém vidéni smérem dol(.

+ Systém pocitacového vidéni nedokaze presné identifikovat velké konstrukce s rdmy a kabely, jako
jsou véZové jefraby, vysokonapétové prenosové véze, vysokonapétovd prenosova vedeni,

lanové mosty a visuté mosty.

+ Systém vidéni nemuze spravné fungovat v blizkosti povrch(i bez jasnych odchylek vzoru nebo
tam, kde je osvétleni pfilis slabé nebo pfili3 silné. Systém vidéni nemuze spravné fungovat v

nasleduijicich situacich:

+ Létani v blizkosti monochromatickych povrchi (napf. Cisté cerné, bilé, Cervené nebo zelené).
+ Létani v blizkosti vysoce reflexnich povrch.

+ Létani v blizkosti vody nebo prihlednych povrcha.

« Létani v blizkosti pohybujicich se povrch( nebo predmétd.

+ Létani v oblasti s ¢astymi a drastickymi zmé&nami osvétleni.

» Létani v blizkosti extrémné tmavych (<0,5 lux) nebo svétlych (>40 000 lux) povrch(.

+ Létani v blizkosti povrchd, které silné odrazeji nebo absorbuji infratervené viny (napf.

zrcadla).
+ Létani v blizkosti povrchd bez jasnych vzord nebo textur.

« Létani v blizkosti povrchd s opakujicimi se stejnymi vzory nebo texturami (napf. dlazdice se

stejnym designem).
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+ Létani v blizkosti pfekazek s malym povrchem (napf. vétve strom(i a

elektrické vedeni).

+ UdrZujte snimace vzdy Cisté. NEPO3kréabejte ani nezasahujte do senzord.

NEPOUZIVEJTE letadlo v prasném nebo vihkém prostredi.

+ Kamery kamerového systému mohou byt po uloZeni nutné zkalibrovat

prodlouZené obdobi. V DJI Pilot 2 se objevi vyzva a kalibrace bude provedena automaticky.

+ NELETTE, kdyZ prsi, je smog nebo je viditelnost nizsi nez 100 m.
+ NEBLOKUJTE snimaci systém.
+ Pfed kazdym vzletem zkontrolujte nasleduijici:

+ Ujistéte se, Ze pres sklo snimaciho systému nejsou Zadné néalepky nebo jiné prekazky.

Pokud je na skle snimaciho systému néjaka necistota, prach nebo voda, pouzijte mékky hadrik.
NEPOUZIVEJTE 7adné ¢istici prostiedky, které obsahuiji alkohol.

+ Pokud dojde k jakémukoli poskozeni ¢ocek snimani, kontaktujte podporu DJI

systém.

+ Letadlo miiZe létat v kteroukoli denni i no¢ni dobu. Nicméné systém vidéni

se stane nedostupnym pfi létani s letadlem v prostredi se slabym osvétlenim. Létejte opatrné.

Vision Assist

Vision assist view, pohanény systémy strojového vidéni, méni obraz na pohledu z odpovidajicich kamerovych

senzor(l podle sméru rychlosti letu, aby pomohl uZivateldm navigovat a pozorovat piekazky b&hem letu.

& « PFi pouZziti asistenta vidéni mGze byt kvalita pfenosu videa nizsi kvili omezeni $itky pasma pFenosu,

vykonu mobilniho telefonu nebo rozliSeni pfenosu videa na obrazovce déalkového ovladace.

Je normalni, Ze se vrtule objevuji v zobrazeni asistenta vidéni.

+ Vision assist by mél byt pouZivan pouze pro informaci. Sklenéné stény a malé predmeéty, jako jsou

vétve stromd, elektrické draty a provazky drakd, nelze pfesné zobrazit.

« Vision assist neni k dispozici, kdyZ letadlo nevzlétlo nebo kdyz

signal pfenosu videa je slaby.
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Klepnutim na Sipku muZete pfepinat mezi rznymi sméry zobrazeni asistenta vidéni. Klepnutim a podrzenim

uzamknete smér. Klepnutim na stfed obrazovky maximalizujete zobrazeni asistenta vidéni.

/N +Kdyz neni smér zablokovan v urcitém sméru, pohled na asistenta vidéni

automaticky prepne na aktualni smér letu. Klepnutim na libovolnou jinou smérovou Sipku na chvili
prepnete smér zobrazenf asistenta vidéni

navrat k zobrazeni aktualniho sméru letu.

+ KdyzZ je smér asistenta vidéni zablokovan v urcitém sméru, klepnéte na libovolnou jinou Sipku pro

prepnuti zobrazeni asistenta vidéni na chvili, nez se vratite do aktualné zamceného sméru.

Funkce Advanced Pilot Assistance Systems (APAS) je k dispozici v normalnim rezimu a rezimu Cine. Kdyz
je APAS povoleno, letadlo bude nadale reagovat na vase prikazy a planovat svou drahu podle vstupt
ovladaci paky a letového prostredi. APAS usnadriuje vyhybani se prekazkam, ziskava plynulejsi zabéry

a poskytuje lepsi zazitek z létani.

Kdy?Z je povolen APAS, Ize letadlo zastavit stisknutim tlacitka Flight Pause na dalkovém ovladaci. Letoun brzdi a
visi na tfi sekundy a ceka na dalsi povely pilota.

Chcete-li povolit APAS, oteviete DJI Pilot 2, prejdéte na * * * ~ @, a vyberte Vyhnout se pfi vyhybani se pfekazkam.

Oznameni

A « Ujistéte se, Ze pouzivate APAS, kdyz je k dispozici systém vidéni. Ujistéte se tam
nejsou zadni lidé, zvitata, predméty s malou plochou (napt. vétve stromd) nebo prihledné predméty

(napf¥. sklo nebo voda) podél pozadované drahy letu.
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* Ujistéte se, Ze pouzivate APAS, kdy? je k dispozici systém vidéni dolt nebo je k dispozici
Signal GNSS je silny. APAS nemusi spravné fungovat, kdyz letadlo leti nad vodou nebo snéhem pokrytymi
oblastmi.

+ Budte zvlasté opatrni pfilétani v extrémné tmavém (<300 lux) nebo jasném (>10 000 lux)
prostredi.

« Vénuijte pozornost DJI Pilot 2 a ujistéte se, Ze APAS funguje normalné.

+ APAS nemusi spravné fungovat, kdy? letadlo leti blizko letovych limitd nebo v nich
GEO z6na.

+ KdyZ je osvétleni nedostateéné a zrakovy systém je castecné
neni k dispozici, letadlo pFejde z obchazeni prekazek na brzdéni a viseni. Musite vycentrovat ovladaci

paku a poté pokracovat v ovladani letadla.

Ochrana pfi pfistani

Pokud je akce vyhybani se pfekazkam nastavena na Vyhnout se nebo Brzda, aktivuje se ochrana pri
pristani, kdyZ zatlacite paku plynu dold, abyste pfistali s letadlem. Ochrana pfi pFistani je aktivovana, jakmile letadlo

zacne pristavat.
Pokud se urci, ze zemé je vhodna pro pfistani, letadlo pfistane pfimo.

Pokud je zem urc¢eno jako nevhodné pro pfistani, letadlo se bude viset, kdyz letadlo klesne do urcité vysky nad

zemi. Zatlacte na paku plynu alespori na pét sekund a letadlo pfistane bez snimani prekazky.

4.12 DJI AirSense

Letadla s transceiverem ADS-B budou aktivné vysilat letové informace vcetné umisténi, letovych drah, rychlosti a
nadmofskych vysek. Letadla DJI integrovana s technologii DJI AirSense jsou schopna prijimat letové

informace vysilané z transceiver ADS-B, které vyhovuji standardtm 1090ES nebo UAT, v okruhu 10 kilometrd. Na
zakladé prijatych letovych informaci mGze DJI AirSense analyzovat a ziskat polohu, nadmofrskou vysku,

orientaci a rychlost okolnich pilotovanych letadel a porovnat tyto Udaje s aktualni polohou, nadmofrskou vyskou,
orientaci a rychlosti letadla DJI pro vypocet v v redlném case potencidlni riziko srazky s okolnimi pilotovanymi letouny.

DJI AirSense poté zobrazi v DJI Pilot 2 varovnou zpravu podle Grovné rizika.

DJI AirSense vydava varovné zpravy pouze pfi pfiblizeni konkrétnich pilotovanych letadel za zvlaStnich okolnosti.

Méjte prosim na paméti, ze DJI AirSense ma nasledujici omezeni:
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DJI AirSense muZe prijimat pouze zpravy odesilané letadly nainstalovanymi se zafizenim ADS-B Out, které
je vsouladu se standardy 1090ES (RTCA DO-260) nebo UAT (RTCA DO-282). Zafizeni DJI nemohou pfijimat
vysilaci zprévy z letadel, kterad nejsou vybavena spravné fungujicimi zafizenimi ADS-B Out, ani zobrazovat

varovani.

Pokud je mezi pilotovanym letadlem a letadlem DJI prekazka, DJI AirSense nebude moci pfijimat zpravy ADS-B
z letadla ani odesilat varovani uZivateli.

Pozorné sledujte své okoli a létejte opatrné.

+ Vystrazné vyzvy mohou byt odeslany se zpozdénim, pokud DJI AirSense zaznamena jakékoli ruSeni z okolniho

prostredi. Pozorné sledujte své okoli a létejte opatrné.

« Vystrazné vyzvy nemusi byt prijaty, pokud letadlo DJI neni schopno ziskat informace o své vlastni
poloze.

DJI AirSense nemuze pfijimat zpravy ADS-B z letadel s posadkou ani odesilat varovani uzivateli, kdyz

je deaktivovano nebo Spatné nakonfigurovano.

Kdyz systém DJI AirSense detekuje riziko, na aktudlnim pohledu v DJI Pilot 2 se zobrazi projekéni displej AR, ktery
intuitivné zobrazi vzdélenost mezi letadlem DJI a letadlem a vydé varovéni. Po obdrzeni vystrahy by uZivatelé méli

postupovat podle pokynt v DJI Pilot 2.

Upozornéni: Na mapé se objevi modré ikona letadla.

Upozornéni: Aplikace zobrazi zpravu Obsazené letadlo zjisténo pobliz. Létejte opatrné. Na zobrazeni kamery se

objevi mala oranzova ctvercova ikona s informacemi o vzdéalenosti a na zobrazeni mapy oranzova ikona letadla.

Upozornéni: Aplikace zobrazi zpravu Riziko kolize. Okamzité sestup nebo vzestup. Pokud uZivatel
nepracuje, aplikace zobrazi riziko kolize. Létejte opatrné. V zobrazeni kamery se objevi mal4 ikona ¢erveného
Ctverce s informaci o vzdalenosti a v zobrazeni mapy se zobrazi ikona cerveného letadla. Dalkovy ovladac zavibruje,

aby upozornil.

4.13 RozSifujici port

Letoun je vybaven E-Portem pro podporu PSDK, coz umoznuje dalsi vyvoj funkci. Navstivte

https://developer.dji.com Dalsi informace o vyvoji SDK a pokyny.

50 © 2025 DJI VSechna préva vyhrazena.


https://developer.dji.com

Machine Translated by Google

UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

5 Dalkovy ovladac

Q ' Kazdé tFi mésice dalkové ovladani zcela vybijte a nabijte. Baterie se pfi delSim skladovani

vybije.

/AN ' Pro optimalni nabijeni se doporucuje pouZit pfilozeny kabel USB-C na USB-C.

Kontrola Urovné baterie

Jednim stisknutim tlacitka napajeni na dalkovém ovladaci zkontrolujte Grovefi vnitfni baterie.

Tlagitka C1, C2, C3, C4 a 5D jsou prizpUsobitelna. Oteviete DJI Pilot 2 a prejdéte do pohledu kamery.

Klepnutim rree> nﬁnfigurujte funkce téchto tlacitek. Kromé toho Ize kombinace upravit pomoci tlacitek

C1, C2 a C3 s tlacitkem 5D.
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Nékteré casto pouzivané funkce Ize aktivovat pomoci kombinovanych tlacitek. K pouZiti

kombinovanych tlacitek, stisknéte a podrzte tlacitko Zpét a pouzijte druhé tlacitko v

kombinace.

Vychozi kombinace tlacitek nelze zménit. Nasledujici tabulka zobrazuje

funkce kazdé vychozi kombinace tlacitek.

Kombinovany provoz

Tlacitko Zpét + Levy voli¢
Tlacitko Zpét + Pravy voli¢
Tlacgitko Zpét + Tlacitko Zaznam
Tlacitko Zpét + Tlacitko spousté

Tlacitko Zpét + Tlacitko 5D

Funkce
Upravte jas

Upravte hlasitost

Obrazovka zdznamu
Snimky obrazovky
PFepnout nahoru - domovska stranka; Pfepnout dold -

Nastaveni zkratek; Pfepnout doleva - Nedévno

oteviené aplikace.
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Chcete-li se vratit, posurite ze spodni ¢asti obrazovky nahoru

domovskou stranku.

Posurite ze spodni ¢asti obrazovky nahoru a podrzte

pristup k nedavno otevienym aplikacim.

Posunutim dolt z horni ¢asti obrazovky oteviete
stavovy Fadek v DJI Pilot 2. Stavovy Fadek zobrazuje
informace, jako je ¢as, signal Wi-Fi a stav baterie dalkového

ovladace.

Oteviete dvakrat prejetim doll z horni ¢asti obrazovky
Rychlé nastaveni v DJI Pilot 2. Posuiite jednou dold

z horni €asti obrazovky otevrete Rychlé nastaveni

kdyz neni v DJI Pilot 2.

5.5 Diody LED dalkového ovladace

Stavova LED

Blikajici vzor

PIné cervena

Blika cervené

Syté zelena

Blikd modre

Syté #luta

Popisy

Odpojeno od letadla.

Uroven baterie letadla je nizka.

Ve spojeni s letadlem.

Dalkovy ovladat je pfipojen k letadlu.

Aktualizace firmwaru se nezdafila.
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Blikajici vzor Popisy
. I =c cotatenalncd Aktualizace firmwaru Gspésna.
Blik4 Zluté Uroven baterie dalkového ovladace je nizka.
""" Blika azurové Ovladaci paky nejsou vycentrované.

Kontrolky stavu baterie

LED diody Urovné baterie indikuji Uroven baterie dalkového ovladace.

Blikajici vzor Uroven baterie
ORORORO 88-100 %
OROROEO 75-87 %
ORORONG 63-74 %
® @ @ C 50-62 %
® @ ( 38-49 %
ORO) 25-37 %
® O 13-24%
® O 0-12 %

5.6 Upozornéni dalkového ovladace

Délkovy ovladac¢ pipnutim signalizuje chybu nebo varovéni. Vénujte pozornost tomu, kdyZ se na dotykové
obrazovce nebo v DJI Pilot 2 objevi vyzvy.

Posufite prstem dol( z horni &asti obrazovky a vyberte moZznost Ztlumit, chcete-li deaktivovat viechna upozornéni, nebo posunutim

ukazatele hlasitosti na 0 deaktivujte néktera upozornéni.

Dalkovy ovladac vydava béhem RTH vystrahu, kterou nelze zrusit. Dalkovy ovladac¢ vyda upozornéni, kdyz je
baterie v dalkovém ovladaci nizkd. Upozornéni na nizkou Uroven nabiti baterie Ize zrusit stisknutim

tlacitka napdjeni. KdyZ je Groven baterie kriticky nizka, vystrahu nelze zrusit.

Pokud neni dalkovy ovladac po urcitou dobu pouzivan, kdyZ je zapnuty, ale neni pfipojen k letadlu,
zobrazi se upozornéni. Po zastaveni vystrahy se automaticky vypne. Vystrahu zrusite pohybem ovladacich

pak nebo stisknutim libovolného tlacitka.
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5.7 Optimalni pfenosova zéna

RozloZte a nastavte antény. Sila signalu dalkového ovladace je ovlivnéna polohou antén.

Upravte smér externich RC antén déalkového ovladace a ujistéte se, Ze jejich plocha strana sméfuje k

letadlu, aby se ovladac a letadlo nachazely v optimdlni pfenosové zéné.

& + NENATAHUJTE antény pfilis, aby nedoslo k jejich poskozeni. Kontaktujte podporu DJI
opravte dalkovy ovlada¢, pokud jsou poSkozeny antény. Poskozena anténa vyrazné snizi vykon

dalkového ovladace a mdze ovlivnit bezpe¢nost letu.

+ B&hem letu NEPOUZIVEJTE sou¢asné jina komunikaéni zaFizeni 2,4 GHz nebo 5,8 GHz ve stejném
frekvencnim pasmu, abyste nerusili komunikacni signal délkového ovladace. Vyhnéte se napriklad

aktivaci Wi-Fi mobilniho telefonu.

+ Pokud je signél vysilani béhem letu slaby, objevi se v DJI Pilot 2 vyzva.
Upravte antény, abyste se ujistili, Ze letadlo je v optimalnim pfenosu
rozsah.

5.8 Pfipojeni dalkového ovladace

Dalkovy ovladat je jiz propojen s letadlem pfi zakoupeni spolecné jako kombo. V opatném pfipadé propojte

zarizeni podle nasledujicich krokd.

Metoda 1: PouZziti kombinovanych tlacitek

1. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac.

2. Stisknéte soucasné tlacitka C1, C2 a Record, dokud stavova LED nezac¢ne modre blikat

a dalkovy ovladac pipne.

3. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni letadla po dobu alespori péti sekund. Letadlo pipne a jeho LED diody
stavu baterie postupné blikaji, coZ znamena, Ze je pfipraveno k pfipojeni. Dalkovy ovladac dvakrat pipne

a jeho stavova LED se rozsviti zelené, coZ znamen4, Ze propojeni bylo Gspésné.
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Metoda 2: Pouziti aplikace App

1. Zapnéte letadlo a délkovy ovladac.

2. Spustte DJI Pilot 2 a klepnutim na Link Remote Controller propojte. Stavova LED na dalkovém ovladaci blika
modre a béhem propojovani bude délkovy ovladac pipat.

3. Stisknéte a podrzte tlacitko napajeni letadla po dobu alespon péti sekund. Letadlo pipne a jeho LED diody
stavu baterie postupné blikaji, coZ znamen4, Ze je pfipraveno k pfipojeni. Délkovy ovlada¢ dvakrat pipne a

jeho stavova LED se rozsviti zelené, coz znamena, Ze propojeni bylo ispésné.

Q « Ujistéte se, Ze béhem propojovani je dalkovy ovlada¢ do 0,5 m od letadla.

« Pfi pfihlaSovani se ujistéte, Ze je dalkovy ovladac pFipojen k internetu

pomoci tctu DJI.

Dotykovou obrazovku Ize sdilet s displejem po pFipojeni portu HDMI na dalkovém ovladaci.

RozliSenf Ize nastavit zadanim > Displej > HDMI. ]
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6 Aplikace DJI Pilot 2

12 3
I
A, ©185h/364d @ DJI CARE>
t Altitude: 500m Rescue Team 1
UTMISS tAY  RID (AN Mountain Patrol

5 ———Flight Route

Album

1. Profil

Payload 1

© All modules need to be updated «————

—9

Enter Camera View —10

Klepnutim zobrazite zaznamy let(, stahnete offline mapy, spravujete odemykani GEO zény, ¢tete

dokumentaci ndpovédy, vyberete jazyk a dalsi.

2. Udaje a soukromi

Klepnutim muZzete spravovat rezimy zabezpeeni sité, nastavovat bezpeénostni kddy, spravovat mezipamét aplikaci a

vymazat protokoly zafizeni DJI.

3. Mapa GEO zény

Klepnutim zobrazite, zda se aktuaini operacni oblast nachazi v zakazané zéné nebo zéné opravnéni, a

aktudlni nadmorskou vysku, ve které Ize |état.

4. Cloud Service

Klepnutim zobrazite stav pripojeni cloudové sluzby, vyberete typ sluzby nebo pfepnete z aktualné

pfipojené sluzby na jinou cloudovou sluzbu.
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Q Pokud ma Gcet DJI prihlaSeny uZivatelem licenci DJI FlightHub 2, klepnutim na
cloudovou sluzbu na domovské strance aplikace se automaticky prihlaste k DJI
FlightHub 2.

Navstivte stranku DJI FlightHub 2 na oficidlnich strankach DJI pro vice
informaci: https://www.dji.com/flighthub-2.

5. Trasa letu

Klepnutim vstoupite do knihovny letovych tras. UZivatelé mohou vytvaret a prohliZet vdechny letové
Gkoly. Letové Ulohy Ize importovat a exportovat v davkach do dalkového ovladace nebo jiného
externiho mobilniho tloZného zafizeni. Pokud je pfipojen DJI FlightHub 2, mudZete také zobrazit
vSechny letové Ulohy odeslané z cloudu nebo nahrat mistni tlohy do cloudu.

6. Album
7. Akademie
8. Systém managementu zdravi

9. Zastupce aktualizace firmwaru

« Pfi verzich firmwaru je vyZzadovéana konzistentni aktualizace firmwaru

nékteré moduly letadla jsou nekonzistentni s kompatibilni verzi systému.

10. Vstupte do Zobrazeni kamery

6.2 Pohled z kamery

Horni liSta

1. Zpét
2. Stavovy radek systému

Pokud se béhem letu objevi nové upozornéni, zobrazi se zde a bude nadale blikat. Klepnutim zobrazite

informace a zastavite blikani.
3. Stav letu

Klepnutim vstoupite do zobrazeni Kontrola pfed vystupem.
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4. Indikator Urovné baterie

Zobrazuje Uroven baterie a zbyvajici dobu letu inteligentni letové baterie po vzletu.

5. Stav ur¢ovani polohy GNSS

Zobrazuje pocet vyhledanych satelitd. Pokud neni sluzba RTK povolena, ikona RTK je Seda. KdyZ jsou
data RTK konvergovéna, ikona RTK zbéla.

Klepnutim na ikonu stavu uréovani polohy GNSS zobrazite reZim RTK a informace o poloze GNSS.

6. Sila signalu
7. Uroven inteligentni letové baterie

Zobrazuje Uroven baterie letadla. Klepnutim zobrazite Groven baterie, napéti a teplotu.

8. Nastaveni

Klepnutim rozbalte nabidku nastaveni a nastavte parametry kazdého modulu.

Navigacni displej

1. Letadla

2. Vektor horizontalni rychlosti letadla

Bila ¢ara nakreslena letadlem ukazuje smér letu a rychlost letadla.

3. Orientace letadla
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Zobrazuje aktudlni orientaci letadla s 0 stupni jako sever na kompasu.

4. Orientace vychoziho bodu a dalkového ovladace

+ Zobrazuje polohu vychoziho bodu (Zluté H) a délkového ovladace (modré
tecka) vzhledem k letadlu.

Pokud jsou dalkovy ovlada¢ a Home Point blizko sebe, zobrazi se pouze Home Point.

+ Bod dalkového ovladace ma Sipku oznacujici orientaci. Pokud

signal je béhem letu slaby, nastavte smér dalkového ovladace tak, aby Sipka sméFovala k letadlu.

5. Vzdalenost domaciho bodu

Zobrazuje vodorovnou vzdalenost mezi vychozim bodem a letadlem.

6. PinPoint informace

Zobrazuje nazev PinPointu a horizontdlni vzdalenost od letadla k PinPointu, kdyZ je PinPoint povolen.

7. Informace o bodu trasy

Zobrazuje nazvy trasovych bodd, horizontélni vzdalenost od letadla k trasovému bodu a vzestupnou nebo

sestupnou trajektorii letové trasy béhem letu.

8. Informace o cilovém bodu RNG

Zobrazuje horizontélni vzdalenost od letadla k cilovému bodu, kdyzZ je povolen laserovy dédlkomér RNG.

9. Informace o snimani vertikaIni prekazky

Jakmile je detekovana prekazka ve vertikalnim sméru, zobrazi se ikona pruhu prekazky.

Kdyz letadlo dosdhne varovné vzdalenosti, ikona se rozsviti cervené a oranzové a dalkovy ovladac vyda
dlouhé pipani. KdyzZ letadlo dosdhne brzdné drahy prekazky, ikona se rozsviti cervené a dalkovy ovladac
vyda kratké pipnuti. V DJI Pilot 2 Ize nastavit jak brzdnou drahu prekazky, tak vzdalenost varovani.
Nastavte je podle pokynd v aplikaci. Bil4 ¢ara ukazuje polohu letadla b&hem tfi sekund. Cim vy3si je

vertikalni rychlost, tim delSi je bila cara.

Informace o snimani horizontalnich prekazek

Svétlé oblasti jsou oblasti letadla snimajici pFekazky, zatimco tmavé oblasti jsou slepa mista. BEhem letu

udrzujte vektor rychlosti letadla mimo slepa mista pro snimani prekazek.
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Pokud je detekovana prekazka, bude indikovana zelenym rameckem, kdyZ je mimo vystraznou
vzdélenost. KdyZ prekazka dosahne varovné vzdélenosti, rAmecek se zméni na oranZovy. Kdyz se

prekazka priblizi k brzdné draze prekazky, rdmecek z€ervena.

+ Kdyz je deaktivovano snimani prekazek, zobrazi se OFF. KdyZ prekazka
snimani je povoleno, systém vidéni nefunguje, ale infracerveny snimaci systém je k dispozici, zobrazi
se TOF. KdyZ je aktivovano snimani prekaZek, ale systém vidéni a infracerveny systém snimani

nejsou k dispozici, zobrazi se NA.

10. Rychlost a smér vétru

Smér vétru je relativni k letadlu.

11. Horizontalni rychlost letadla

12. Zaklon kardanu

13. Vertikalni rychlost letadla
14. Relativni nadmorska vyska (ALT)
Zobrazuje vySku letadla vzhledem k bodu vzletu.

15. Nadmorska vyska (ASL)

Zoom pohled kamery

NiZe je ilustrace vyuZivajici zoomovou kameru jako hlavni pohled.
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1. Typ kamery

2. Parametry fotoaparatu

3. Zadmek automatické expozice
4. ReZim ostFeni

5. ReZim no¢ni scény

6. Elektronické odhazovani

7. Informace o skladovani

8. Rezim fotoaparatu

9. Nastaveni fotoaparatu

10. ReZim Foto/Video

11. Tlacitko spousté/zaznam

12. Pfehravani

13. ReZim gimbal

2 345678

l
AFC

14, Stisknéte tlacitko R1/R2 na dalkovém ovladaci pro ovladani zoomu kamery.

15. Vision Assist

16. Tratové body

V letové Uloze budou dva trasové body, které se letadlo chysta mijet, promitnuty na pohled kamery.

17. Home Point
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18. PinPoints

19. Zobrazeni mapy

20. Funkce PinPoint
Stisknutim tlacitka L3 na dalkovém ovladaci pridate PinPoint do stfedu
obrazovka. Stisknutim a podrZenim tlacitka L3 rozbalite panel nastaveni PinPoint.

21. Stisknutim tlacitka L1/L2 na dalkovém ovladaci prepnete objektiv kamery.
22. PfizpUsobitelna funkéni lista

KlepnUtim ziskate pristup k dalsim funkcim a podporuje vlastni panely.

Sirokouhly pohled kamery

Tato ¢ast popisuje predevsim rozdily mezi fotoaparatem se zoomem. Dalsi podrobnosti naleznete v ¢asti Zoom View

Camera.

1S “FShutter. EV AE
200 T:7%1/3200 0. '@

. o

B8 Downgard~
. PUTER

F = (&=

(+)»
WS040 X -30° ¥

0022.2ASL

1. Ram priblizeni
Po prepnuti na Sirokouhlou kameru jako hlavni pohled se v rémecku zoomu zobrazi zorné pole a pomér

zoomu kamery.
Pohled z termokamery

Tato ¢ast popisuje predevsim rozdily mezi fotoaparatem se zoomem. Dal3i podrobnosti naleznete v ¢asti Zoom View

Camera .
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1 234

1. Paleta

Zobrazuje nejvy3si a nejnizsi hodnoty méreni teploty aktuainiho zobrazeni. Klepnutim
vyberte mezi riznymi paletami méreni infraervené teploty nebo aktivujte izotermu pro
nastaveni interval( méreni teploty. Pamatujte, Ze pokud mérena oblast prekro¢i maximalni
nebo minimalni hodnoty méreni teploty aktudlniho pohledu, nastaveni se neprojevi.

2. ReZim zisku

3.SBS

Infracervend obrazovka je standardné nastavena jako jeden infracerveny pohled. Klepnutim
povolite nebo zakéZete zobrazeni vedle sebe. KdyZ je tato moZnost povolena, zdbéry pofizené
termokamerou a zoomovou kamerou se zobrazi vedle sebe.

4.FFC

Klepnutim spustite kalibraci FFC. FFC kalibrace je funkci termokamery, kterd optimalizuje
kvalitu obrazu pro snadné pozorovani teplotnich zmén.

5. 0dkaz Zoom

Klepnutim propojite objektivy termokamery a zoomové kamery pro pfiblizeni. UZivatel si mGze
propojeny efekt zoomu prohlédnout povolenim tlacitka SBS v pohledu termokamery.

6. Termokamera Zoom

Q + Klepnéte na obrazovku nebo vyberte oblast pro provedeni bodového méreni teploty nebo
méreni teploty oblasti.
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Laserovy dalkomér

1S ‘FShutter EV AE
200 T:741/3200 0 '@

. e

—

© ASL283.3m
-0 23.698001 N, 112.829840 E

1. Klepnutim povolite RNG.

2. Nitkovy kFiZ ve stfedu ¢ocky z¢ervend, coZ znamena laser
dalkomér miFi na cil a méFi vy3ku cile a vzdalenost mezi cilem a letadlem. Zemépisnou
Sitku a délku cile Ize ziskat po vytvoreni PinPointu na cili.

3. Linearni vzdalenost mezi cilem a letadlem.
4. Vyska cile.
5. Zemépisna Sitka a délka cile.

6. Horizontalni vzdalenost mezi cilem a letadlem.

Q  Polohovani RNG je omezeno faktory, jako je pFesnost uréeni polohy GNSS
a presnost polohy kardanu. Poloha GNSS, horizontalni vzdalenost, navigacni displej a
projekce AR jsou uvedeny pouze pro informaci.

+ Tvar zamérovaciho kfize se u rdznych objektiv( fotoaparatu lisi.

Primarni letovy displej

Po zvétSeni zobrazeni asistenta vidéni se na obrazovce zobrazi funkce asistencniho letu.
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Primarni letovy displej (PFD) usnadriuje a intuitivné 1ét, umoziuje uzivatelim vidét a vyhybat se prekazkam kolem

letadla a v pfipadé potreby také zastavit a upravit trajektorii letu.

Primarni letovy displej miZe vypadat jinak, kdyZ je hlavni pohled pfes FPV kameru nebo gimbal kameru (zoomova

kamera/Sirokouhla kamera/termokamera).

. Rychlostni kolo

N

Rychlost a smér vétru

Smér vétru je relativni k letadlu.

w

HorizontaIni rychlost letadla

4. Prednastavena rychlost letové trasy béhem letové ulohy.

L

Ukazatel kurzu letadla

o

. Vektor drahy letu

Poloha, do které se letadlo chysta dosahnout.

~

. Pfednastavena vyska letové trasy b&hem letové Glohy.

0o

. Indikator vertikalni prekazky

Pokud je nad nebo pod letadlem prekazka, mizete se podivat na displej snimani pfekazky nebo porovnat

ukazatel rychlosti s vySkou prekazky, abyste zjistili, zda hrozi srazka a vyhnete se nehodam.

9. Limit nadmorské vysky (LIM)

10. VertikaIni rychlost letadla
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Bila ¢ara ukazuje polohu letadla béhem tfi sekund. Cim vy33i je vertikaIni rychlost, tim del3i je bila ¢ara.

11. Relativni nadmorska vyska (ALT)
Vyska letadla vzhledem k bodu vzletu.
12. Navratova nadmorska vyska (RTH)

13. Nadmorska vyska (ASL)
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7 Letovy provoz

7.1 Sprava a synchronizace anotaci

PinPoint

PinPoint Ize pouZit k nastaveni bodu umisténi objektu v pohledu gimbal kamery nebo zobrazeni mapy, pro rychlé

pozorovani a synchronizaci informaci.

{12 | HighWind Velocity. Fly withcaution. a3 Rl n Z;iv oee; 4

3 AT
IS0\ F - Shutter EV AE X acvi s |
160 1.7 1/800 0 @ f 00:16:50

1. Vytvorte PinPoint

Upravte polohu letadla a gimbalu tak, aby se objekt pfesunul do stfedu aktualniho pohledu. Stisknutim tlacitka
L3 na dalkovém ovladati pfipnéte objekt doprostfed. PinPoint mlize zaznamenavat zemé&pisnou 3ifku, délku a

nadmorskou vysku objektu.

2. Pro objekt bude vytvorena AR projekce v pohledu gimbal kamery nebo FPV kamery
pohled. Bude velky, kdyz je blizko, maly, kdyZ je daleko.

3. Vybrany bod PinPoint
+ Kolem PinPointu se objevi maly ramecek oznacuijici, Ze je vybran.

+ Levy dolni roh naviga¢niho displeje zobrazuje horizontdlni vzdalenost od PinPointu k letadlu a ndzev PinPointu.
Orientace

PinPoint vzhledem k letadlu je také zobrazen na naviga¢nim displeji.
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Pokud je vybrany bod PinPoint mimo zobrazeni pfenosu videa, ikona PinPoint zUstane na okraji obrazovky,

coz ukazuje jeho orientaci vzhledem ke stfedu pohledu.

+ Po vybéru PinPointu muZe uZivatel PinPoint upravit nebo jej pfetahnout

mapu.

L
4. Klepnuti?t fa >Mastavite uZivatelskd tlagitka dalkového ovladace na funkce souvisejici s PinPoint. UZivatelé
mohou rychle vytvaret a vybirat PinPointy pomoci tlacitek.

5. Pfepnéte do Zobrazeni mapy

V zobrazeni mapy mUZete pfidat PinPoint pfetazenim bodu do zamérovaciho kFiZe ve stfedu mapy. Vyska

je aktualni vyska letu letadla.

+ Polohovani PinPoint je omezeno faktory, jako je pfesnost polohovani GNSS a presnost polohy kardanu.

Zemépisna Sitka a délka, horizontalni vzdalenost, navigacni displej a projekce AR jsou uvedeny pouze

pro informaci.

Sprava liniovych a ploSnych anotaci

UZivatelé mohou na mapu kreslit ¢ary a oblasti a synchronizovat tak klicové informace o silnicich a pozemcich.

Line (2D)

" Straight Distance

1 Name
2 /@/ \w
: m 8

- =

Routes

1. Klepnutim na zobrazite zobrazeni Upravit fadek.
2. Klepnutim na zobrazite zobrazeni oblasti Gprav.

3. Klepnutim na zobrazite zobrazeni Upravit kruh.

4. Vymazte vSechny anotace.
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Sdileni anotaci

Umisténi cilového bodu identifikovaného pomoci PinPoint Ize synchronizovat se zobrazenim kamery,
navigacnim displejem, zobrazenim mapy a DJI FlightHub 2. Lze jej zobrazit jak na zobrazeni kamery, tak na

mapé.

Po pfipojeni k D)I FlightHub 2 Ize poznamky bod(, linii a oblasti aplikaci DJI Pilot 2 a D)I FlightHub 2 vzdjemné
synchronizovat. Umisténi a pozndmky Ize zobrazit na dalkovém ovladaci a dalSich zarizenich prihlaSenych do DJI

FlightHub 2 pro sdileni v redIném case.

7.2 Inteligentni funkce

DJI Matrice 4 Series Podporuje nékolik inteligentnich letovych rezimd, jako je Smart Track, Cruise, a funkce, jako

je detekce objektl na zakladé Al a zaznam pozorovacich dat.

Pfed prvnim pouZitim kliknéte na odkaz niZe nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukové video.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video

POI

Po aktivaci rezimu POI leti letadlo kolem vybraného PinPointu v kruhu, takze je pro uzivatele pohodiné

pofrizovat snimky z obézné drahy. POI Ize aktivovat pouze v pfipadg, Ze je letadlo v normalnim rezimu.

V rezimu POI, pokud systémy vidéni funguji normalné, letadlo zabrzdi, kdyZ je detekovana prekazka, bez
ohledu na to, zda je vyhybani se prekaZce nastaveno na Vyhnout se nebo Brzda.
Pouzivani
1. Po vzletu vyberte existujici PinPoint z pohledu kamery nebo mapy nebo
po nalezeni pfedmétu vytvorte novy PinPoint.

2. Ru¢nim ovladanim letadla upravte polomér.

3. Klepnutim na ikonu POI@zobrazenl’ kamery aktivujte reZim POI. Letadlo se automaticky podiva na vybrany

PinPoint.
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O- * Protoze PinPoint ma vysku, kdyz se letadlo diva na PinPoint, bude se divat na vySku PinPointu. Chcete-
li se podivat na predmét pfimo pod bodem PinPoint, zamknéte nebo upravte Uhel gimbalu

rucné po klepnuti na ikonu POI.

4. Pohnéte packou doleva nebo doprava, aby letadlo zacalo letét ve sméru hodinovych ruci¢ek nebo

proti sméru hodinovych ruci¢ek. Cim vice je paka odtlaena od stfedové polohy, tim rychleji se bude letadlo pohybovat.

5. Jakmile dosdhnete poZadované rychlosti, stisknéte tlacitko C1 na dalkovém ovladani
ovladac nebo klepnét@ v zobrazeni kamery a nastavte aktualni rychlost jako rychlost POL
Letadlo bude automaticky krouZit rychlosti POIL.
6. Zatimco letadlo automaticky krouZi, uZivatelé mohou pohybovat pakou rolovani doleva nebo doprava
pro snizeni nebo zvySeni rychlosti krouZeni. Jakmile dosahnete poZadované rychlosti, stisknéte tlacitko C1 na

dalkovém ovladaci nebo klepnéte na v zobrazeni kamery a nastavte Jﬁhalizovanou rychlost jako rychlost POIL.

Letadlo bude automaticky krouzit novou rychlosti POIL

~

. Klepnutim na tlacitko spousté/zaznam pofridite fotografie nebo spustite zaznam.

8. Stisknéte jednou tlacitko letové pauzy nebo tlacitko C1 na dalkovém ovladaci nebo klepnéte c1]

v pohledu kamery bude letadlo brzdit a viset na misté. Klepnutim na ikonu POI v zobrazeni kamery ukon¢ite rezim
POIL.

Q * VreZimu POI jsou podporovéany pouze jednotlivé a casované fotografie a videozaznamy.

+ Maximalni rychlost krouZeni se méni na zakladé aktudlniho poloméru krouzeni. Cim vétsi je polomér

krouzeni, tim vy35i je maximalni rychlost krouzeni.

+ Kdy? letadlo krouZzi, pokud uZivatel zménil orientaci letadla pomoci otocné paky tak, Ze se letadlo nedivalo
pfimo na vybrany bod PinPoint, v tomto stavu, pokud uZivatel pohybuje kniplem nahoru a dold, letadlo
nelétat dopredu ani dozadu podle aktudlni orientace. Misto toho letadlo poleti smérem k vybranému

PinPointu nebo od néj.

7.3 Letové ukoly

Klepnutim na Flight Route na domovské strance D)I Pilot 2 vstoupite do knihovny letovych tras nebo klepnutim na
ikonu trasy letu v zobrazeni kamery nebo v zobrazeni mapy vstoupite do knihovny letovych tras.

UZivatelé mohou zobrazit letové Ukoly nebo vytvofit letovy Gkol.
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=7

Waypoint Route

s | 5

Area Route Linear Route

Slope Route @

Geometric Route @ Smart 3D Capture @

Trasa prijezdnich bodU
Trasu trasovych bod( Ize planovat dvéma zpdisoby: Nastavit trasové body nebo Zivé nahravani mise.

Pomoci Nastavit trasové body vytvofte trasu pridanim a Gpravou trasovych bod(i na mapé. Pomoci Live Mission

Recording vytvorte trasu pfidanim trasovych bodt pfi fotografovani podél trasy.
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Nastavit trasové body

9 876
I Normal N mode - Manual flj Waypoint
: [woporn |
é Waypoint A »
Waypoints 4 £
H 100m | Select Aircraft

D38.7m £
: [ e ]

-

D 37.0m
2 Altitude Mode
Relative to Takeoff Point (ALT)
3
e betw urrent altitu
N RUTREL oint
4
Show Waypoint Number
Show Waypoint Altitude
Show Waypoint Distance
5 Distance Est. Duration Waypoints Photos

181 m 0m37s 6 0

. Povolte/zakaZte Upravu trasového bodu na mapé

2. Opacna cesta
Klepnutim prohodite pocate¢ni a koncovy bod a obrétite dréhu letu. S oznacuje pocatecni bod.

3. Odstranit vybrany trasovy bod

4. Bod zajmu (POI)
Klepnutim povolite funkci POI a BZ se zobrazi na mapé. PfetaZzenim upravte jeho polohu. Po pridani POI Ize
vychyleni letadla nastavit tak, aby smérovalo k POI, takze prid letadla béhem Ulohy mifi na POI. DalSim
klepnutim na tuto ikonu funkci POI deaktivujete.

5. Informace o trase letu

6. IndividudIni nastaveni trasovych bodd

7. Seznam parametr(

8. Nastaveni letové trasy
Tyto parametry se projevi u viech prijezdnich bod na trase.

9. Ulozit
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Klepnutim uloZite trasu letu. Po uloZeni trasy letu se ikona zméni na tlacitko provedeni tkolu,
klepnéte na tlacitko a poté zkontrolujte nastaveni a stav letadla ve vyskakovacim kontrolnim
seznamu. Klepnutim nahrajte trasu letu. Jakmile je nahravéni dokonceno, klepnutim na tlacitko

Start provedte aktudlni Glohu.

Zivé nahravani mise

2 — g
aypoints 7
) ©: |

1. Ovladejte gimbal, upravte méfitko priblizeni a zamifte na objekt. Klepnutim pofidite fotografie
nebo stisknutim tlacitka C1 na dalkovém ovladaci pridate trasovy bod. Podle toho bude pridan

pocet bodd na trase a fotografie.
2. Pocet planovanych préjezdnich bodd.
3. Pocet planovanych fotografii.

4. Klepnutim pFepnete na zobrazeni mapy pro Upravy nebo prohlizeni.

Al Spot-Check

Zivé nahréavani misi podporuje Al Spot-Check. Vyb&rem cilového objektu na fotografiich trasy letu letadlo

presné vyfotografuje stejny objekt b&hem svého pFistiho letu.

PFi zdznamu trasy letu se doporucuje umistit cil do pole pro vybér cile. Pfi Gpravé trasy letu vyberte
Drag-Select Target pro vstup na stranku Uprav Al Spot-Check.
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1. Aktudlini ¢islo fotografie a celkovy pocet fotografii.
2. Zarizeni poufZité k pofizeni fotografie.

3. Miniatura fotografie. Klepnutim provedte Upravy Al Spot-Check pro tuto fotografii. Fotografie

vyZzadujici Al Spot-Check budou mit zna¢ku rdmecku.
4. Aktivujte/deaktivujte AI Spot-Check pro aktudlni fotografii.
5. Pole pro vybér cile. M(iZete upravit velikost rémecku, pfetdhnout nebo otocit rdmecek.

6. UloZte trasu letu.

A + AI Spot-Check Ize pouZit pouze s fotoapardtem se zoomem a vyZaduje fotografovani v rozsahu 10x

zoomu.

+ Al Spot-Check by se mél pouzivat, kdyZ je povoleno RTK a soufadnice zakladnové stanice RTK

pro fotografovani a prelet musi zdstat konzistentni.

Oblastni trasa

Oblastni trasa ma Ortho Collection a Oblique Collection, letadlo mdZe automaticky dokon¢it sbér dat

pro leteckou fotogrammetrii planované oblasti po trase ve tvaru pismene S podle parametr( trasy.
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Sikma kolekce generuje pét tras ve tvaru pismene S v oblasti mapovéani, respektive ovladani gimbalu pro shromazdovani

ortofoto a sikmych fotografii v 5 riznych smérech, které Ize pouZit k vytvareni skute¢nych 3D modeld.

Inteligentni Sikmé a terénni sledovani Ize povolit v oblasti trasy.

Smart Oblique

Smart Oblique je inovativni Feseni Sikmé fotografie. Automatickym ovladanim gimbalu pro pofizovani snimkd z vice

Ghli vyrazné zlep3uje provozni efektivitu.

+ Béhem Ortho Collection, se zapnutou funkci Smart Oblique, gimbal podporuje

simultanni bo¢ni snimani, snizeni hustoty letové trasy a zvyseni efektivity sbéru dat.

+ B&hem Oblique Collection se zapnutym Smart Oblique m(iZe gimbal zachytit
snimky v péti smérech soucasné. Letadlo potfebuje proletét pouze jednu letovou trasu, aby ziskalo ortofoto

a Sikmé fotografie potfebné pro 3D rekonstrukci.

Sledovat terén

PFi sbéru dat v oblastech s velkymi vySkovymi rozdily, jako jsou horské oblasti, Terrain Follow umoziiuje
letadlu upravit vysku letu podle zmén terénu. Sledovani terénu zajiStuje, Ze relativni vy3ka letadla a zemé pod nim
zUstava nezménéna, takze vzdalenost vzorkovéani zemé (GSD) fotografii shromazdénych v kazdé oblasti je

konzistentni, ¢imZ se zlep3uje pfesnost mapovych dat a zaroven je zajisténa bezpecnost letu.

%5 Chcete-li aktivovat sledovani terénu, vyberte AGL pro rezim nadmorské vysky.

Sledovani v redlném case

Sledovani v redlném case nevyzaduje soubory DSM. Systém vidéni letadla detekuje béhem letu v redlném case
kolisani terénu pred sebou. Tuto funkci se doporucuje pouZivat v oblastech, kde je sklon terénu mensi nez 75° a

svételné podminky a prostfedi jsou vhodné pro systém vidéni.

PFi provadéni mapovaci Ulohy, kdyzZ je povoleno sledovani v redlném case, se v pohledu kamery zobrazi vyska

letadla nad Urovni zemé (AGL) a trend terénu pred letadlem.
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= AGL 100m

1. Nadmorska vyska nad zemi (AGL)
2. Smér rychlosti letadla

3. Letova draha

4. Terénni trendova linie

5. Maximalni nadmorska vyska

A + Kdy? letite mimo dosah detekce na velkou vzdalenost kamerového systému, nelze provést
sledovani v redlném Case. Létejte opatrné. Sledovani v redlném ¢ase nemUze fungovat v

mistech, kterd obsahuji Gtesy, strmé svahy, elektrické vedeni a
véZe.

+ Systém vidéni nemdZe spravné fungovat v prostredi se slabym osvétlenim. Sledovani v redlném
Case nelze normalné pouZivat v destivych, zasnéZenych a mlhavych prostredich.

+ Systém vidéni nemusi spravné fungovat nad vodou. Letadlo proto nemusi byt schopno aktivné
detekovat vzdalenost k vodé pro sledovani v redlném case. Nedoporucuje se pouzivat sledovani

v redlném case ve velkych oblastech vody a oceanu

viny.

+ Systém vidéni nemUZe spravné fungovat v blizkosti povrchi bez jasného vzoru
odchylky nebo kde je svétlo pfilis jasné nebo pfilis tmavé. Systém vidéni nemuze spravné fungovat

v nésleduijicich situacich:

+ Létani v blizkosti monochromatickych povrch( (napf. isté ¢erné, bilé, ¢ervené nebo zelené).

povrchy).
+ Létani v blizkosti vysoce reflexnich povrchd.
+ Létani v blizkosti vody nebo prihlednych povrch(.
« Létani v blizkosti pohybuijicich se povrch(i nebo predmétd.
+ Létani v oblasti s castymi a drastickymi zmé&nami osvétleni.
« Létani v blizkosti extrémné tmavych (<10 lux) nebo svétlych (>40 000 lux) povrchd.

+ Létani v blizkosti povrch, které silné odrazeji nebo absorbuji infracervené viny (napt.

zrcadla).
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+ Létani v blizkosti povrchil bez jasnych vzortd nebo textur.

+ Létani v blizkosti povrchi s opakujicimi se stejnymi vzory nebo texturami (napf. dlazdice se stejnym

designem).

« Létani v blizkosti prekazek s malym povrchem (napf. vétve stromU a sila
linky).

+ Udrzujte snimace vzdy ¢isté. NEmanipulujte se snimaéi. NEPOUZIVEJTE letadlo v prasném nebo vihkém

prostredi.

Sledujte DSM

Importovanim souboru DSM aplikace vygeneruje trasu letu se zménami nadmorské vysky. Soubory DSM oblasti
mapovani Ize ziskat pomoci nasledujicich dvou metod:

Importovat mistni soubor

+ Sbirejte 2D data mapované oblasti a provedte 2D rekonstrukci pomoci DJI

Terra vybérem reZimu Fruit Tree. Bude vygenerovan soubor tif, ktery Ize importovat na microSD kartu
dalkového ovladace.

+ Stdhnéte si data mapovani terénu z geoprohlizece.

Stahnout z internetu

Soubory DSM lze ziskat pfimo staZenim dat open source databaze geoid( ASTER GDEM V3.

Q + Ujistéte se, Ze soubor DSM je soubor geografického soufadnicového systému, nikoli projektovany
soubor soufadnicového systému. V opacném pripadé nemusi byt importovany soubor rozpoznan. Doporucuje

se, aby rozliseni importovaného souboru nebylo vétsi nez 10 metrd.

+ Ujistéte se, Ze oblast mapovani je v rozsahu souboru DSM.

A + Open-source databaze geoidl muZe obsahovat chyby. DJI nenese odpovédnost za pfesnost, pravost

nebo platnost dat. Vénujte pozornost letovému prostredi a létejte opatrné.

Linearni trasa

Linedrni trasa se pouZziva ke shromazdovani ortofoto pro oblasti ve tvaru pasd, jako jsou Feky a potrubi.

Oblast mapovani mdze byt generovana vybérem stfedové linie prouzku a protaZzenim smérem ven podél této linie.
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Nastavit trasové body

Nejprve nastavte letové pasmo vyb&rem bodd na mapé, aby se vygenerovala oblast mapovani ve tvaru
pasu, a potvrdte stfedovou ¢aru a rozsah oblasti mapovani. PFepnéte na Letovou trasu, abyste vygenerovali

odpovidajici trasu ve tvaru pismene S, a upravte parametry trasy pro dokonceni nastaveni.

Stfedovou linii Ize vygenerovat klepnutim na mapu nebo importem linedrniho souboru KML. Pozndmka: Po
vygenerovani oblasti ve tvaru pasu zkontrolujte podél cesty, zda nedochazi k velké odchylce od plvodni oblasti
mapovani. Pokud dojde k odchylce, zvét3ete nékteré body, aby byla oblast zcela pokryta, nebo zvétsete délku

levého a pravého prodlouZeni, aby byla oblast mapovéni zcela pokryta.

Sledovani terénu Ize také povolit v linedrni trase. Jak sledovéni v redlném case, tak DSM

Sledovat jsou k dispozici. Dal3i informace naleznete v ¢asti Sledovani terénu v ¢asti Oblastni trasa.

Zivé nahravani mise

Zivé nahravani mise se pouziva k planovani trasy pridanim trasovych bodi jako stfedové linie letové oblasti, kdyz
je letadlo blizko objektu. Zivé nahravani misi pro linearni trasu podporuje nastavitelnou vysku béhem letu, coz

je vhodné pro scénére, jako je kontrola kanalu.

* Aby byla zajiSténa bezpecnost letu, musi byt pfi nahravani Zivé mise pripojeno RTK

a sbér dat letecké fotogrammetrie.

Svahova trasa

Svahova trasa se pouZiva ke sbéru dat z fotogrammetrie pro jednotlivou nadmorskou vySku nebo sklon, kterd se
pouZzivéa predevsim pro modelovani a kontrolu fasad a svah(i budov. Naplanovanim prostorové trasy letu a

ovéfenim bezpecnosti trasy pomoci AR projekce mohou uZivatelé sbirat data modelovani.

Vytvorte svah
1. Nastavte letadlo a kameru tak, aby sméfovaly ke svahu. Ujistéte se, Ze pohled kamery je
rovnobézné se svahem.

2. KdyZ se na obrazovce objevi vzddlenost mezi letadlem a svahem, stisknéte tlacitko C1 na dalkovém ovladaci

pro zobrazeni AR Slope and Route View.

A ’ Pokud vzdalenost ke svahu nelze identifikovat, posurite za bezpecnych okolnosti letadlo doleva

nebo doprava, abyste ziskali dalSi prostorové informace.
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+ Ujistéte se, Ze RTK je pFipojeno b&hem celého procesu planovani a provadéni Slope Route. V
opacném pripadé nelze funkci pouZzit.
« Route Viewer je generovan po vytvoFeni svahu a mize byt aktualizovan b&hem procesu planovani trasy. Uprava hranic oblasti

mapovani je dostupna v ProhliZeci trasy.

v Slope Route
Set Route Viewer and Mapping Area

S5

&
£l
£

Upravte a potvrdte sklon AR

1. Chcete-li upravit vzdalenost a Uhel mezi svahem AR a skute¢nym svahem, ktery ma byt mapovan, prelette letadlo na

stranu svahu AR. Pro presnéjsi vypocet GSD se doporucuje, aby sklon AR odpovidal skute¢nému sklonu.

« Upravte hranicni body svahu a pridejte dal3i hrani¢ni body
upravit tvar svahu.
’ Klepnutim na Slide/Rotate Mapping Area oteviete panel nastaveni parametr( pro oblast mapovani.

UZivatelé mohou upravit hel mapovaci oblasti a posouvat mapovanou oblast dopfedu a dozadu.
" Pokud je Ghel a poloha prohlizee trasy nevhodna, kliknutim na pravy roh prohlizece (©) ve spodnim

trasy resetujte.

2. KdyZ sklon AR dostate¢né odpovida skute€nému sklonu, kliknéte pro potvrzeni

zmapovat oblast a vygenerovat trasu.

80 © 2025 DJI VSechna prava vyhrazena.



Machine Translated by Google

UZivatelska prirucka DJI Matrice 4 Series

Upravte parametry letové trasy

Po vygenerovani trasy letu klepnéte na ProhliZec trasy a upravte parametry trasy. Dalsi informace o

parametrech trasy naleznete v ¢asti Shér dat letecké fotogrammetrie .

Klepnutim na Upravit oblast mapovani v pfipadé potfeby znovu upravte oblast mapovani.

Geometricka trasa

Geometric Route se pouZiva ke sbéru dat fotogrammetrie pro vice prostorovych ploch, coz se pouziva predevsim
pro modelovani a kontrolu fasad budov.

Nastavte tvar spodni zakladny

1. Vyberte typ tvaru geometrického zékladu na levé strané zobrazeni mapy.

2. Klepnutim na mapu nakreslete zakladni tvar geometrie.

3. Klepnutim na potvrdte spodni zakladnu oblasti mapovani.

Doporucuje se letét s letadlem k cilové budové a oznacit jeji hrani¢ni body. Poté zadejte

zobrazeni mapy, kde chcete nakreslit hrani¢ni body
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zaklad mapové oblasti. Body se automaticky prichyti k cilovym bodim, takZe kresleni bude rychlejsi

a presnéjsi.

/N - Ujistéte se, Ze je dostatek mista, kdy? letadlo pIni Gkoly. Vyhnéte se
provadéni tkoll v izkych prostorech mezi budovami nebo v oblastech s mnoha

stromy.

* Mapovaci povrch by mél byt nereflexni a mél by mit bohatou texturu. Vyhnéte se mapovani

sklenénych stén.
+ Ujistéte se, Ze RTK je pFipojeno b&éhem celého procesu planovani a provadéni geometrické

trasy. V opa¢ném pripadé nelze funkci pouZit.

Geometric Route

Bottom base area: 3465.68 ni Qmine
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Nastavte nadmorskou vysku

1.V pohledu kamery lette s letadlem na poZadovanou spodni a horni zakladnu AR
méreny objekt. Stisknutim tlacitka C1 na dalkovém ovladaci zaznamenate nadmorskou vySku spodni

zakladny a stisknutim tlacitka C2 zaznamenate nadmorskou vySku horni zakladny.

2. Klepnutﬁ na potvrdte mapovani aea.
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Geometric Route
Set top and bottom bases

i |

Upravte parametry letové trasy

Po vygenerovani trasy letu klepnéte na Prohlizec trasy a upravte parametry trasy. Dal3i informace o

parametrech trasy naleznete v ¢asti Sbér dat letecké fotogrammetrie .

Klepnutim na Upravit oblast mapovéni v pripadé potfeby znovu upravte oblast mapovani.

Chytré 3D snimani

Smart 3D Capture vyuZiva hruby model objektu ke generovani trojrozmérnych letovych tras pro presné
fotografovani. To umoZriuje sbér dat na blizkou vzdélenost blizko povrchu pfedmétu. PouZiva se hlavné pro

modelovani a kontrolu sloZitych fasad budov, detailni starovéké architektury a scénard geologickych katastrof.

Pred prvnim pouzitim kliknéte na odkaz niZe nebo naskenujte QR kéd a podivejte se na vyukové video.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/video
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Sbér dat letecké fotogrammetrie

Nasledujici text bere jako pfiklad konkrétnich provoznich pokyntd Ortho Collection v Area Route.

A « Pfed sbérem dat letecké fotogrammetrie zadejte nastaveni letadla pro povoleni RTK a ujistéte se,

Ze je RTK pfipojeno a je ve stavu FIX.

1. Na domovské strance DJI Pilot 2 klepnéte na poloZzku Letova trasa > Vytvorit trasu > a vytvcﬁe oblastni trasu.
Klepnéte na zobrazeni mapy a pretazenim hrani¢niho bodu upravte rozsah oblasti mapy. Klepnutim
doprostred hrani¢niho bodu pFide'te hrani¢ni bod a upravte zemépisnou délku a Sitku bodu v nastaveni
parametr( vpravo. Klepnutim odstranite aktualné vybrany hrani¢ni bod a klepnutim odstranite viechny

hrani¢ni body. (i} )

Mapping Area  Est. Duration  Est. Storage
a 8664.7m? 2m1s 76 Ortho Collection Oblique Collection

Ortho GSD 1/pixel

I Smart Oblique @
68.4m
) X Local Mapping @

" & ! Cloud Reconstruction

Altitude Mode

Route Altitude

al
—

<-- .

2. Vyberte model letadla, model fotoaparatu a objektivu a poté nastavte nasledujici let

parametry trasy v poradi:

A. Nastavte nazev Ukolu a vyberte Ortho Collection.

b. Nastavte rezim nadmorské vysky (ASL/ALT), vy3ku trasy letu, rychlost trasy letu, Ghel kurzu, akce po

dokonceni atd. a povolte optimalizaci nadmorské vysky.

C. V Pokrocilych nastavenich nastavte pomér bocniho prekryti, pomér celniho prekryti, okraj,

rezim fotografie a pfizptsobeni Ghlu kamery.
3. Klepnuta na uloZite tlohu a klepnutim naelhrajete a provedete letovou Ulohu.

4. Po dokonceni Ukolu vypnéte letadlo. Vyjméte kartu microSD z letadla a pFipojte ji k pocitaci, abyste mohli

zkontrolovat pofizené fotografie a vygenerované soubory.
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Q + Pfi poutziti Area Route a Linear Route je vychozim rezimem ostfeni fotoaparatu MF

nekonecno a korekce zkresleni je deaktivovéna.

+ Béhem ortofoto operace se doporucuje upravit trasu letu
rychlost na maximalni hodnotu a umoznit optimalizaci nadmorské vysky.

Parametry trasy

Specifikace Popis

Ortho GSD Ortho GSD je pozemni vzorkovaci vzdalenost ortofotografii pofizenych
na prvni trase, tj. vzdalenost mezi
dva po sobé jdouci stFedy pixel mérené na zemi.
Vyska trasy letu bude

zménéno pfi zméné hodnoty Ortho GSD.
ReZim nadmorske vysky Vychozi rovina nadmofské vy3ky trasy letu.

« Relativni k bodu vzletu (ALT): nadmorska vyska
letadla vzhledem k bodu vzletu. Doporucuje se pouZivat tuto
moznost pro operace leteckého mapovani.
Poté se objevi Cilova plocha k bodu vzletu. Cilovy povrch k bodu
vzletu = vyska cile

povrch - nadmorska vyska mista vzletu.

* ASL (EGM96): nadmorska vyska letadla vzhledem k
geoid EGM96. Letova trasa na cilovou plochu bude
se objevi. Letova trasa na cilovou plochu = nadmorskéa vyska

trasa letu - vy3ka cilové plochy.

+ AGL: Nadmorska vyska nad drovni terénu, coz je nadmorska vyska
sklon letadla vzhledem k zemi pod nim. Zobrazi se Ter-rain Follow
Altitude.
Vyska trasy letu Vyska trasy letu v letové Uloze. Rizné
vyskové rezimy maji rdizné startovaci roviny pro let
vyska trasy. Hodnota Ortho GSD se odpovidajicim zpGsobem zméni
pfi zméné vysky letové trasy.
Bezpecna vyska vzletu Po vzletu letadlo poleti aZ k bezpe¢nému vzletu
vyska (vzhledem k bodu vzletu), pak letét na start
bod na trase letu.
Q Vyska bezpecného vzletu je Gicinna pouze tehdy, kdyz letadlo
pred vzletem provede letovy tkol. Pokud letadlo po vzletu zacne

vykonavat letovy ukol,
bezpecna vyska vzletu se neprojevi.
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Specifikace Popis Provozni

Rychlost rychlost letadla po vstupu na trat'letu. Tato rychlost souvisi s pomérem

celniho prekryti.

Uhel kurzu Uhel trasy Ize upravit a podle toho se upravi po¢ateéni a koncova poloha
trasy.
Poznamka: Odhadovany cas tkolu se u riznych lisi
Ghly kurzu. Upravou Ghlu kurzu Ize napldnovat tkol s nejkratsim odhadovanym

casem, aby se zlepsila efektivita provozu.

Optimalizace nadmorské vysky Je-li povoleno, letadlo poleti do stfedu mapovaci oblasti, aby shroméazdilo
sadu sikmych snimkd pro optimalizaci presnosti nadmorské vysky.
Doporucuje se povolit tuto moznost pro ortofoto provoz, ktery vyzaduje

vysokou presnost elevace.

Q Tato funkce neni podporovéana pro Oblique Collection.

Po dokonceni Akce provedena letadlem po dokonéeni operace. Vychozi volba je Navrat na
domovskou stranku.

Pomeér stranového prekryti/Predni Pomeér stran prekryti je pomér prekryti dvou snimkd pofizenych na dvou

Pomér prekryti paralelnich drahach. Pomér Eelniho prekryti je pomér prekryti dvou snimku
zachycenych po sobé ve stejném sméru podél drahy letu. Pomér prekryti
je jednim z kli¢ovych faktor( ovliviujicich Uspésnost pozdéjsi
rekonstrukce modelu. Vychozi pomér bocniho prekryti je 70 % a vychozi
pomér Eelniho prekryti je 80 %, coZ je vhodné pro vétsinu scénaru. Pokud je
oblast mapovani rovna a nema zadné zvinéni, Ize pomér prekryti vhodné
snizit, aby se zlepsila provozni efektivita. Pokud ma oblast mapovani
velké vykyvy, doporucuje se zvysit pomér prekryti, aby byl zajistén efekt

rekonstrukce.

PFi poufziti Oblique Collection budou k dispozici dvé dal3i nastaventi: Side
Overlap Ratio (Oblique) a Frontal Overlap Ratio (Oblique). Pomér prekryti

Sikmych fotografii mGze byt niz3i nez u ortofotografii.
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Specifikace Popis

Okraj Vzdalenost letové oblasti za oblasti mapovani.
Ucelem nastaveni okraje je zajistit okraj
pfesnost mapovani oblasti zachycenim snimkd venku

oblast mapovani.

Q Smart Oblique nepodporuje nastaveni okraje,
automaticky rozsifi okraj podle
na rozsah mapovaci plochy a kardanu
hristé.
Rezim fotografie Fotograficky reZim fotoaparatu. Vychozi vybér je Casovany
Intervalovy zabér.
Vlastni Ghel kamery Po aktivaci mohou uzivatelé upravit Ghel staceni letadla
a Uhel sklonu kardanu. Pouze kolekce Ortho
Area Route podporuje pfizplsobeni thlu kamery.
Pocatecni bod trasy Potateéni bod trasy lze pfizplsobit v
volitelné body zobrazeni mapy.
Rychlost vzletu Poté, co letadlo vzlétne a dosahne trasy letu
nadmorska vy3ska, rychlost letu pfed vstupem na letovou trasu.
Tato rychlost neni vertikalni vzletovou rychlosti letadla.
Pro zlepSeni se doporucuje nastavit jej na maximum
provozni G¢innost.

Dalsi letové trasy nebo funkce také podporuji nasledujici specifikace:

Specifikace Popis

Roztec¢ kardanu (Sikmé) Upravuje Uhel sklonu kamery pfi snimani Sikmo
fotografie. Vychozi Ghel je -45°. Kdyz se vyskovy rozdil budov v
mapované oblasti zvétsi, je tomu tak
doporucuje se zvétsit Uhel, aby bylo mozné zachytit vice snimku
hornich pater budov. Pokud jsou budovy v oblasti mapovani husté,
doporucuje se
vhodné zmensit Uhel pro zachyceni vice snimkd
mezi budovami.
Q PFi pofizovani snimkd pomoci funkce Smart Oblique je

moznosti Uhel zavésu a vychozi Ghel je 45°.
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Specifikace Popis

Sikmé GSD Sikmé GSD je vzdalenost vzorkovéni zemé u sikmych fotografii
zachycenych zbyvajicimi ¢tyfmi trasami, tzn.
vzdalenost mezi dvéma po sobé jdoucimi stfedy pixeld mérena na zemi.
Cim vétsi je hodnota Oblique GSD, tim
snizit rozligeni Sikmych fotografii. Sikmy
Hodnota GSD se pfi zméné prislusné zméni
vyska trasy letu.

Jedna trasa Pokud je povolena Jednotliva trasa, trasa ve stfedu
bude vygenerovana mapova oblast. Tato funkce je vhodna
pro scény, kde je pouze stfed oblasti mapovani

je treba vyfotografovat, jako je inspekce ropovodu.

Délka prodlouzeni Naplanujte rozsah letového pasma Upravou vzdalenosti
Ze se trasa rozsiruje ze stfedu doleva a
pravé strany. Po povoleni Equal Left/Right Extensions,
rozsah letového pasma zlstava ve srovnani symetricky
do stredu trasy.
Vzdalenost Fezu letového pasu Nastavenim Fezné vzdalenosti pasku letu Ize délit
oblast pdsma na nékolik malych oblasti pro provoz. The
komunikaéni dosah letadla by mél byt hlavné
uvazovano pro divizni dosah, zajistujici, Ze letadlo neztrati kontrolu na

malém prostoru.

Zahrnout stfedovou ¢aru Pokud je povoleno, trasy letd se generuji smérem ven podél
stfedova céra. Tato trasa zajisti, Ze stfedova cara
oblast mapovéni ve tvaru pasu je zahrnuta.
Optimalizace hranic PFidejte nové trasy letd mimo aktualni planovaci let
oblast pro pofizeni vice fotografii okraje mapovani
plocha. Zapnéte pro objekty, které zachycuji pfedevsim okrajové oblasti,
jako jsou Fi¢ni kanaly.
Smér trasy letu Trasa svahu m0Ze byt provedena svisle nebo vodorovné.
Doporucuje se vybrat orientaci na zakladé
okolni prostredi cile.
Uhel rotace Uhel natogent letovych tras vzhledem ke geometrické struktufe. Nastavte
miru pokryti trasy a Uhel otoceni na
realizovat mapovani pro konkrétni oblicej.
Mira pokryti trasy Mira pokryti letovych tras na bo¢nich plochach geometrie
struktura. Upravte miru pokryti trasy a ihel otocenf

realizovat mapovani pro konkrétni oblicej.
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Ukladani dat

Soubor s fotografif

V tomto seznamu zkontrolujte popisy pole souboru fotografie.

Pole Popis pole

ModifyDate Casova fotografie byla upravena

CreateDate Casova fotografie byla vytvofena

Make Vyrobce

Model Model produktu

Formét Format fotografie

Verze XMP verze

ImageSource Typ fotoaparétu

Stav Gps Stav GPS

Typ nadmoiské vy3ky Typ nadmorské vysky

GpsLatitude Zemépisna Sitka GPS pfi porizeni fotografie

Délka GPS Zemépisna délka GPS pfi pofizeni fotografie

AbsoluteAltitude Absolutni nadmorské vy3ka (geodetické vyska), kdy byla fotografie pofizena
prijato

Relativni nadmorska vyska Relativni vy3ka (vzhledem k vy3ce bodu vzletu)

kdy byla pofizena fotografie

GimbalRollDegree Uhel natogeni kardanu pfi pofizeni fotografie (souradnicovy systém
NED, poradi otaceni je ZYX)

GimbalYawDegree Uhel vychyleni kardanu pFi pofizeni fotografie (soufadnicovy systém
NED, poradi otéceni je ZYX)

GimbalPitchDegree Uhel sklonu kardanu pfi pofizeni fotografie (soufadnicovy systém
NED, poradi otéceni je ZYX)

FlightRollDegree Uhel naklonu letadla pfi poFizeni fotografie (souFadnicovy systém
NED, poradi rotace je ZYX)

FlightYawDegree Uhel vychyleni letadla pfi pofizeni fotografie (souradnicovy systém
NED, poradi rotace je ZYX)

FlightPitchDegree Uhel sklonu letadla pfi pofizeni fotografie (soufadnicovy systém NED,

poradi rotace je ZYX)

FlightXSpeed Rychlost letu v severnim sméru pri fotografovani
en
FlightYSpeed Rychlost letu ve vychodnim sméru pfi pofizeni fotografie
Rychlost letu Rychlost letu ve sméru nadmorské vysky, kdyZ byla fotografie
prijato
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Pole
CamReverse
GimbalReverse

SelfData

RtkFlag

RtkStdLon
RtkStdLat
RtkStdHgt

RtkDiffAge
NTRIPMountPoint

NTRIPPort
NTRIPHost

SurveyingMode

DewarpFlag

DewarpData
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Popis pole

At uz je kamera vzhdiru nohama nebo ne
At uZ je gimbal vzhdru nohama nebo ne
PFizplsobend data

Stav RTK:

0 - Nepodafilo se umistit
16 - Jednobodové polohovani (pfesnost na Urovni metr()

32~49 - Polohovani feseni s plovouci desetinnou ¢arkou (presnost

na urovni desetinnych jednotek az metrd)

50 - Pevné umisténi Feseni (presnost na Grovni centimetru)

RTK polohova smérodatna odchylka zemépisné délky
Standardni odchylka zemépisné Sifky polohy RTK
Smérodatna elevace polohy RTK

RTK rozdilovy vék (opravny vék)

PFipojny bod Network RTK

Port sité RTK

IP adresa nebo nazev domény Network RTK

Zda je fotografie vhodna pro mapovaci provoz popr

ne:
0 - Nedoporucuje se, protoZe presnost nemuze byt
zarucena

1 - Doporueno, protoze presnost mize byt zaru¢ena

Zda doslo ke zkresleni parametr(i fotoaparatu
nebo ne:
0 - Bez dewarnéni
1 - Dewarned
Parametry kamery pro dewarning (kalibraéni soubor
musi byt importovan a zkalibrovan v DJI Terra pro
data, ktera maji byt vygenerovana):
Posloupnost parametr( - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3
fx, fy - Kalibrovana ohniskova vzdalenost (jednotka: pixel)
cx, cy - Kalibrovana opticka stfedova poloha (jednotka: pixel,
vychozi bod: fotocentrum)
k1, k2, p1, p2, k3 - Radialni a tangencialni zkreslen{

parametry
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Pole

Kalibrované ohniskova délka

CalibratedOpticalCenterX

CalibratedOpticalCenterY

UTCAtExposure

ShutterType
ShutterCount

CameraSerialNumber
LensSerialNumber
Model dronu
Sériové Cislo dronu
Nazev produktu
Sensor Temperature
SenzorFPS
WhiteBalanceCCT
LensPosition
LensInfinitePosition
Lens Temperature

DewarpDataKé

LRFTargetDistance
LRFTargetLon
LRFTargetLat

LRFTargetAlt

LRFTargetAbsAlt

Popis pole
Navrzena ohniskova vzdalenost objektivu, jednotka: pixely

X souradnice navrzené optické stfedové polohy,

jednotka: pixely

Y souradnice navrzené optické stfedové polohy,

jednotka: pixely

UTC pfi expozici fotoaparatu.

Typ zavérky

Pocet pouzitych zavérek

Kamera SN

Sériové cislo objektivu

Model letadla

Sériové cislo letadla

Nazev produktu

Teplota snimace

Snimac FPS

Barevna teplota korelovana s vyvazenim bilé

Pozice objektivu

Nekonecnéa poloha objektivu

Teplota objektivu

Parametry fotoaparatu pro dewarning:
Posloupnost parametr( - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3,
k4, k5, k6
fx, fy - Kalibrovana ohniskova vzdalenost (jednotka: pixel)

cx, cy - Kalibrovana opticka stfedova poloha (jednotka: pixel,
vychozi bod: fotocentrum)
k1, k2, p1, p2, k3, k4, k5, k6 - Radialni a tangencialni
parametry zkresleni
PFima vzdalenost k cilovému bodu laserového dalkoméru
Zemépisna délka cilového bodu laserového dalkoméru
Zemépisna Sirka cilového bodu laserového dalkoméru
Relativni vyska cilového bodu laserového dalkoméru
nad bodem vzletu
Absolutni nadmorska vyska (elipsoidni vyska) cilového bodu

laserového dalkoméru
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Soubor protokolu obrazku

Chcete-li zobrazit data niZe, otevFete soubor protokolu obrazku s pfiponou .MRK.

12 345 6 7 8 9 10111213

1. Cislo série fotografif: sériové ¢islo souboru protokolu snimku uloZeného v této slozce.
2. GPS TOW: kdy byla fotografie pofizena, vyjadieno v GPS TOW.
3. Tyden GPS: kdy byla fotografie pofizena, vyjadfeno v tydnu GPS.

4. Hodnota kompenzace v severnim sméru: jednotka je mm a severni smér je

reprezentované kladnou hodnotou.

5. Hodnota kompenzace ve vychodnim sméru: jednotka je mm a vychodni smér je

reprezentované kladnou hodnotou.

6. Hodnota kompenzace ve sméru elevace: jednotka je mm a smérem dold

smér je reprezentovan kladnou hodnotou.
7. Zemépisna délka po kompenzaci.
8. Zemépisna Sifka po kompenzaci.
9. Vyska elipsoidu.
10. Smérodatna odchylka polohy v severnim sméru.
11. Smérodatna odchylka polohy ve vychodnim sméru.
12. Polohovani smérodatné odchylky ve sméru elevace.

13. Stav polohovani.
Soubor pozorovani GNSS
Pozorovaci soubor GNSS s pFiponou .rtk obsahuje Gdaje o satelitnim pozorovani pfijimané pozi¢nim modulem

béhem letu. Data jsou ukladana do kamerového systému ve formatu RTCM3.2 na frekvenci 5 Hz.
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8 Dodatek

8.1 Specifikace

Specifikace naleznete na nasledujici webové strance.

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/specs

8.2 Aktualizace firmwaru
Pouziti DJI Pilot 2

Aktualizace firmwaru letadla a dalkového ovladace

1. Zapnéte letadlo a dalkovy ovladac. Ujistéte se, Ze je letadlo pFipojeno k délkovému ovladani

ovladac a dalkovy ovladac je pfipojen k internetu.

2. Spustte DJI Pilot 2. Pokud je k dispozici novy firmware, zobrazi se na domovskeé strance vyzva.

Klepnutim vstoupite do zobrazeni Aktualizace firmwaru.

3. Klepnéte na Aktualizovat vSe a DJI Pilot 2 stahne firmware a aktualizuje letadlo a dalkovy ovladac.

4. Letadlo a délkovy ovladac se po aktualizaci firmwaru automaticky restartuji

je kompletni.

/\ - Zafizeni nainstalovana v letadle budou aktualizovana na nejnovéjsi firmware
verze.

Offline aktualizace firmwaru

Offline balicek firmwaru Ize stdhnout z oficidlnich strdnek DJI na externi GloZné zafizeni, jako je microSD
karta nebo U disk. Spustte DJI Pilot 2, klepnéte na HMS a poté Firmware Update > Offline Update pro vybér
bali¢ku firmwaru déalkového ovladace, letadla nebo uZite¢ného obsahu z externiho UloZného zafizeni a klepnéte

na Update All pro aktualizaci.

Pouzivani DJI Assistant 2 (série Enterprise)

Aktualizace firmwaru letadla a dalkového ovladace

1. Pfipojte letadlo nebo dalkovy ovladac k pocitaci samostatné, protoze DJI Assistant 2 nepodporuje

aktualizaci vice zarizeni DJI soucasné.
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2. Ujistéte se, Ze je pocitac pripojen k internetu a Ze je zafizeni DJI napéjeno
na.

3. Spustte DJI Assistant 2 a prihlaste se pomoci t¢tu DJI.
4. Klepnéte na aktualizaci firmwaru na levé strané hlavniho rozhrani.

5. Vyberte verzi firmwaru a kliknutim aktualizujte. Firmware se stdhne a
automaticky aktualizovany.

6. Kdyz se zobrazi vyzva ,Aktualizace Uspé3na”, je aktualizace dokoncena a DJI

zarfizeni se automaticky restartuje.

Oznédmeni

A * Pfed aktualizaci se ujistéte, Ze jsou letadlo a dalkovy ovlada¢ pIné nabité
firmware.

« Béhem procesu aktualizace NEODSTRANUJTE pfislusenstvi ani nevypinejte zafizen.

+ Firmware baterie je sou¢asti firmwaru letadla. Nezapomerite aktualizovat viechny
baterie.

* BEhem procesu aktualizace je normalni, Ze gimbal kulha, indikatory stavu letadla blikaji a

letadlo se restartuje. Trpélivé vyckejte na dokonceni aktualizace.

» Béhem firmwaru drzte letadlo mimo dosah lidi a zviFat

aktualizaci, kalibraci systému nebo konfiguraci parametra.
* Z bezpelnostnich divodu se ujistéte, Ze pouZzivate nejnovéjsi verzi firmwaru.

* Po dokonceni aktualizace firmwaru mudZe dojit k odpojeni dalkového ovladace a letadla. V
pfipadé potreby zafizeni znovu pfipojte.

8.3 Letové udaje

Letovéa data se automaticky zaznamenavaji do vnitfni paméti letadla. Letadlo miZete pFipojit k

pocitaci pres USB port a exportovat tato data pres aplikaci DJI Assistant 2 nebo DJI Pilot 2.
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8.4 Pouzivani rozSifeného prenosu

Enhanced Transmission integruje technologii pfenosu videa OcuSync se sitémi 4G. Pokud je
prenos videa OcuSync rusen, dochazi k ruseni nebo je pouzivan na velké vzdalenosti, pripojeni 4G vam

umozni udrzet kontrolu nad letadlem.

PoZadavky na instalaci jsou uvedeny nize:

+ Letadlo musi byt instalovano s DJI Cellular Dongle 2. Jak dongle, tak i
nano-SIM kartu je nutné zakoupit samostatné.

+ Dalkovy ovlada¢ mize byt vybaven DJI Cellular Dongle 2 nebo muze byt
pripojené k Wi-Fi hotspotu pro pouZiti vylepSeného prenosu.

Roz3ifeny prenos bude spotfebovavat data. Pokud se prenos zcela pfepne na 4G sit, spotfebuje
30minutovy let zhruba 1 GB dat v letadle, respektive na dalkovém ovladaci. Tato hodnota je pouze
orientacni. Podivejte se na aktualni Udaje

pouzivani.

A * Rozsifeny prenos je podporovan pouze v nékterych zemich a oblastech.
+ DJI Cellular Dongle 2 a souvisejici sluzby jsou dostupné pouze v nékterych
zemi a region(. DodrZujte mistni zdkony a predpisy a podminky sluzby DJI Cellular Dongle
2.

Vlozeni karty nano-SIM

Otevrete kryt slotu SIM karty na hardwarovém kli¢i, vioZzte nano-SIM kartu do slotu stejnym smérem,

jak je zndzornéno na obrazku, a zavrete kryt.

A ' Dulrazné doporucujeme zakoupit nano-SIM kartu, kterd podporuje sit 4G, z oficidlnich

kanalG mistniho operatora mobilni sité.

+ NEPOUZIVEJTE IoT SIM kartu, jinak bude kvalita pfenosu videa stejn

vazné ohroZena.

+ NEPOUZIVEJTE SIM kartu poskytnutou operatorem virtualni mobilni sitg, jinak to maze

vést k nemoznosti pfipojeni k internetu

© 2025 DJI V3echna prava vyhrazena. 95



Machine Translated by Google

UZivatelska pfirucka DJI Matrice 4 Series

+ NEREZUJTE SIM kartu sami, jinak by se mohla SIM karta poskodit nebo by drsné okraje a rohy mohly

zpUsobit, Ze SIM kartu nebude moZzné spravné vloZit nebo vyjmout.

Pokud je SIM karta nastavena na heslo (PIN kéd), nezapometite vloZzit SIM kartu do smartphonu a

zrusit nastaveni PIN kédu, jinak se nepodafi pripojit k internetu.

50:' + Otevrete kryt a zatlacenim na kartu nano-SIM ji ¢astecné vysurite.

Instalace DJI Cellular Dongle 2

1. Nainstalujte DJI Cellular Dongle 2 na letadlo.

3. Zkontrolujte ikonu v pravém hornim rohu systémové plochy. Pokud se zobrazi logo 4G, znamena to,

Ze je k dispozici vylepSeny prenos.

& + V pfipadé potreby jemné sejméte DJI Cellular Dongle 2 z letadla podle obrézku.

NETAHEJTE za antény silou. Jinak maze dojit k poskozeni antén.
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Pouziti vylepSeného prenosu
Poté, co jsou letadlo a dalkovy ovladac propojeny siti 4G, Ize v aplikaci aktivovat vylepSeny prenos.

+ Pfejdéte do zobrazeni kamery a poté klepnutim na ikonu signalu prenosu videa povolte nebo zakazte

vylepSeny prenos ve vyskakovacim okné.

+ Pfejdéte do zobrazeni kamery, klepnéte’na > HD a zapnéte nebo vypnéte vylepseny prenos.

& + Po povoleni vénujte zvySenou pozornost sile signalu prenosu videa
Vylep3eny prenos. Létejte opatrné. Klepnutim na ikonu signélu prenosu videa ve vyskakovacim okné

zobrazite aktualni pfenos videa OcuSync a silu signélu prenosu videa 4G.

Bezpecnostni strategie

Na zakladé Uvah o bezpecném letu Ize Enhanced Transmission aktivovat pouze v pfipadé, Ze je aktivni prenos

videa OcuSync. Pokud je spojeni OcuSync béhem letu odpojeno, neni mozné zakazat Enhanced Transmission.

Ve scénafi prenosu pouze 4G povede restartovani dalkového ovladace nebo DJI Pilot 2 k bezpe¢nému RTH.

PFenos videa 4G nelze obnovit, dokud nebude znovu pFipojeno propojeni OcuSync.

Ve scénéfi pfenosu pouze 4G zacne odpocitavani vzletu po pristani letadla. Pokud letadlo nevzlétne pred

koncem odpocitavani, nebude mu povoleno vzlétnout, dokud nebude obnoveno spojeni OcuSync.

Poznamky k pouziti dalkového ovladace

Pokud pouzivéte 4G sit prostiednictvim DJI Cellular Dongle 2, ujistéte se, Ze jste DJI Cellular Dongle 2 spravné

nainstalovali, a vypnéte Wi-Fi dalkového ovladace pfi pouZivani Enhanced Transmission, abyste sniZili ruseni.
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Pokud pouzivate sit 4G pripojenim dalkového ovladace k hotspotu Wi-Fi mobilniho zafizeni,
nezapomenite nastavit frekvenéni pasmo hotspotu mobilniho zafizeni na 2,4 GHz a reZim sité
na 4G pro lepsi pfenos videa. Nedoporucuje se odpovidat na pfichozi telefonni hovory stejnym
smartphonem nebo pfipojovat vice zafizeni ke stejnému hotspotu.

Pozadavky na 4G sit

PFenosova rychlost sité 4G je urcena silou signalu 4G letadla a dalkového ovladace v

aktualni poloze a Urovni pretizeni sité odpovidajici zakladnové stanice. Skutecny zazitek z
prenosu Uzce souvisi s podminkami signalu mistni sité 4G. Podminky signalu sité 4G

zahrnuji obé strany letadla a déalkovy ovladac s rdiznou rychlosti. Pokud je sitovy signal

letadla nebo dalkového ovladace slaby, nema zadny signal nebo je zaneprazdnén, mdze

dojit k poklesu pFenosu 4G a vést k zamrznuti pfenosu videa, zpoZzdéné reakci ovladacich prvkd,
ztraté prenosu videa nebo ztrata kontrol.

Proto pfi pouziti vylepSeného prenosu:

1. Ujistéte se, Ze pouzivate dalkovy ovladac a letadlo v mistech, kde je signal 4G
témér pIné pro lepsi zaZitek z prenosu.

2. Pokud je signdl OcuSync odpojen, mize se prenos videa zpozdovat a zadrhavat, kdyz se
letadlo pIné spoléhd na signal 4G. Létejte opatrné.

3. Kdyz je signal OcuSync slaby nebo odpojeny, ujistéte se, Ze je zachovana
vhodnou nadmofrskou vySku béhem letu. V otevFenych oblastech se snaZte udrzovat
vysku letu pod 120 metry pro lep3i signal 4G.

4. Pro let ve mésté s vysokymi budovami se ujistéte, Ze jste nastavili vhodnou vySku RTH (vySsi
nez nejvyssi budova).

5. Kdyz aplikace vyzve, Ze signal 4G je slaby, létejte opatrné.

8.5 Kontrolni seznam po letu

« Ujistéte se, Ze jste provedli vizuaIni kontrolu, aby letadlo, dalkovy ovladac,
gimbal kamera, inteligentni letova baterie a vrtule jsou v dobrém stavu. Pokud zjistite
jakékoli poSkozeni, kontaktujte podporu DJI.

+ Ujistéte se, Ze ¢ocka kamery a senzory kamerového systému jsou Cisté.

* Pfed pfepravou se ujistéte, Ze je letadlo spravné uloZeno.
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8.6 Pokyny pro udrzbu

Aby nedoslo k vdZznému zranéni déti a zvifat, dodrZujte nésledujici pravidla:

1. Malé ¢asti, jako jsou kabely a popruhy, jsou pfi spolknuti nebezpecné. Udrzujte vsechny ¢asti mimo
v dosahu déti a zvifat.

N

. Inteligentni letovou baterii a dalkovy ovladac skladujte na chladném a suchém misté
mimo dosah pfimého sluneéniho zafeni, aby se zajistilo, Ze se vestavéna LiPo baterie NEPREHRIVA.
Doporucena skladovaci teplota: mezi 22° a 28° C (71° a 82° F) po dobu skladovani del3i neZ tfi mésice.

Nikdy neskladujte v prostfedi mimo teplotni rozsah 14° az 113° F (-10° az 45° C).

w

. NEDOVOLTE, aby se fotoaparat dostal do kontaktu s vodou nebo se do ni ponofil
nebo jiné tekutiny. Pokud se namoci, otfete do sucha mékkym savym hadFikem. Zapnuti letadla, které
spadlo do vody, mGZe zpdsobit trvalé poskozeni soucasti. K ¢isténi nebo Gidrzbé fotoaparatu NEPOUZIVEJTE
latky obsahujici alkohol, benzen, fedidla nebo jiné horlavé latky. NESKLADUJTE fotoaparat ve vihkém nebo

prasném prostredi.

4. NEPRIPOJUJTE tento produkt k zddnému rozhrani USB star§imu neZ verze 3.0.

L

Po kazdé havarii nebo vazném ndrazu zkontrolujte kazdou ¢ast letadla. Pokud jsou né&jaké problémy

nebo dotazy kontaktujte autorizovaného prodejce DJI.

o

. Pravidelné kontrolujte indikatory Urovné baterie, abyste vidéli aktualni Groven baterie a celkovou Zivotnost

baterie. Baterie je dimenzovéana na 200 cyklG. Poté se nedoporucuje pokracovat v pouzivani.

~

. Ujistéte se, Ze letadlo prepravujete se sloZzenymi pazemi, kdyz je vypnuté.

oo

. Ujistéte se, Ze prepravujete dalkovy ovladac se sloZzenymi anténami, kdyzZ je vypnuty.

o

. BEhem dlouhodobého skladovani baterie prejde do reZimu spanku. Chcete-li opustit reZim spanku, nabijte baterii.

10. Letadlo, dalkovy ovladag, baterii a nabijecku skladujte v suchém prostfedi. To je

doporucujeme skladovat a pfepravovat vyrobek v prostredi s okolni teplotou 15° az 25° C a vlhkosti cca 40%.

11. Pfed provadénim udrzby letadla (napf. ¢iSténim nebo pfipojovanim a
odpojeni vrtuli). Ujistéte se, Ze letadlo a vrtule jsou Cisté odstranénim vSech necistot a prachu mékkym
hadfikem. Letadlo necistéte mokrym hadrikem ani nepouZivejte Cistici prostfedek s obsahem alkoholu.

Kapaliny mohou proniknout do krytu letadla, coz mlzZe zpusobit zkrat a znicit elektroniku.

12. PFed vyménou nebo kontrolou vrtuli nezapomerite vypnout baterii.

© 2025 DJI VSechna prava vyhrazena. 99



Machine Translated by Google

UZivatelska pFirucka DJI Matrice 4 Series

1. Pro€ nelze baterii pouZit pfed prvnim letem?

PFed prvnim pouZzitim je nutné baterii aktivovat nabitim.
2. Jak vyresit problém driftu kardanu béhem letu?
Kalibrujte IMU a kompas v DJI Pilot 2. Pokud problém pFetrvava, kontaktujte podporu DJI.
3. Z4dné4 funkce
Zkontrolujte, zda jsou baterie Intelligent Flight a dalkové ovladani aktivovany nabijenim. Pokud
problémy pretrvavaji, kontaktujte podporu DJI.
4. Problémy se zapnutim a spusténim

Zkontrolujte, zda je baterie nabita. Pokud ano, kontaktujte podporu DJI, pokud jej nelze normalné

spustit.
5. Problémy s aktualizaci SW

PFi aktualizaci firmwaru postupuijte podle pokynd v uZivatelské pfirucce. Pokud se aktualizace firmwaru

nezdafi, restartujte vSechna zafizeni a zkuste to znovu. Pokud problém pretrvavd, kontaktujte podporu DJI.

6. Postupy pro obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni nebo posledni zndmé pracovni konfigurace
Pro obnoveni tovarniho nastaveni pouzijte aplikaci DJI Pilot 2.

7. Problémy s vypindnim a vypinanim
Kontaktujte podporu DJI.

8. Jak odhalit neopatrnou manipulaci nebo skladovani v nebezpecnych podminkach

Kontaktujte podporu DJI.

Kdy? letadlo po zapnuti detekuje riziko, na DJI Pilot 2 se zobrazi varovna vyzva. Vénuijte pozornost nize uvedenému

seznamu situaci.

.

Pokud misto neni vhodné pro vzlet.

Pokud je b&hem letu detekovana prekazka.

Pokud misto neni vhodné pro pfistani.

Pokud kompas a IMU zaznamenaji interferenci a je tieba je zkalibrovat.

« Po zobrazeni vyzvy postupujte podle pokyn(i na obrazovce.
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89Likvidace
X

Pri likvidaci letadla a dalkového ovladace dodrzujte mistni predpisy tykajici se elektronickych zafizeni.

Likvidace baterie
Baterie likvidujte ve specidlnich recyklacnich nddobéach az po Gplném vybiti.
NEVhazujte baterie do béZnych odpadkovych nadob. PFisné dodrzujte mistni predpisy tykajici se likvidace

a recyklace baterii.
Pokud baterii nelze po nadmérném vybiti zapnout, okam?Zité ji zlikvidujte.

Pokud je tlacitko zapnuti/vypnuti na inteligentni letové baterii deaktivovano a baterii nelze zcela vybit,

pozadejte o dalsi pomoc profesionalni agenturu pro likvidaci/recyklaci baterii.

DJI Matrice 4T / DJI Matrice 4E vyhovuje certifikaci C2, existuji urcité pozadavky a omezeni pfi
pouzivani DJI Matrice 4T / DJI Matrice 4E v Evropském hospodérském prostoru (EHP, tj. EU plus Norsko,

Island a Lichtenstejnsko). DJI Matrice 4T / DJI Matrice 4E a jemu podobné produkty se odliSuji nazvem modelu.

Trida UAS c2
Uroveti akustického vykonu 82 dB
Maximalni rychlost vrtule 7500 ot./min

Prohlaseni MTOM

MTOM DJI Matrice 4T / DJI Matrice 4E (model M4T/M4E) je 1430 g, aby vyhovoval poZadavku C2.

Abyste spinili pozadavky MTOM pro kazdy model, musite postupovat podle nize uvedenych pokyn(:

« Ujistéte se, Ze pfi instalaci jakychkoliv externich zafizeni celkovd hmotnost letadla neprekroci maximalni
vzletovou hmotnost (1430 g). Kromé toho musi byt externi zafizeni instalovana na misté, které
zajiStuje, Ze téZisté je udrzovano v dosahu horniho plasté letadla, aby bylo letadlo stabilni, a Ze systémy vidéni,
infraCervené snimaci systémy a pomocna svétla nejsou blokovana. . Ujistéte se, Ze MTOM neni vétsi nez

1430 g pro Zadny let.
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+ NEPOUZIVEJTE 24dné nekvalifikované nahradni dily, jako jsou inteligentni letecké baterie

nebo vrtule atd.

+ NEDOPRAVUJTE letadlo.

A + Vyzva "Low Battery RTH" se nezobrazi, pokud je horizontélni vzdalenost

mezi pilotem a letadlem je blize nez 5 m.

Seznam poloZek v¢etné kvalifikovaného pfislusenstvi

Polozka

Vrtule

Baterie

Cislo modelu

1154F

BPX345-6741-14,76 1454

Rozméry

27,4x13,7 cm (primér-13,7

ter x roztec vldkna)
7%60,6%x46,3 cm 400 g

9,5%16,4x3,0 cm (s

Hmotnost
g (kazdy
kus)

99 g (se zavorkou)

Spotlight DJT ALT [1] AL-1
konzola)
7,3%7,0%x52cm (s 92,59 (s
konzola) konzola)
Reproduktor DJI AS1 [1] AS-1
7,3%7,0x4,7 cm (bez 90 g (bez
drzaku) konzola)
microSD karta N/A N/A Pibl. 0,3 g
DJI Cellular Dongle 2 [1] IG831T 4,35x2,3x0,7 cm 11,59
DJI Matrice 4 Series Pro-
N/A 75,5%64,0x15,0 cm 165 g
peller Guard [1]
[1] Neni soudasti pavodniho baleni. Davejte pozor, abyste nepfekrocili MTOM.
Seznam nahradnich a nahradnich dilG
Polozka Cislo modelu Rozméry T —
27,4x13,7 cm (prlmér-13,7 g (kazdy
Vrtule 1154F ¢ Y
ter x roztec vlakna) kus)
Baterie BPX345-6741-14,76 145,47%60,6x46,3 cm 400 g

Spotlight DJT AL1 [1]

Reproduktor DJI AS1 [1]

microSD karta

DJI Cellular Dongle 2 [1] IG831
DJI Matrice 4 Series Pro-
peller Guard [1]

AL-1

AS-1

N/A

N/A

9,5%16,4x3,0 cm (s
konzola)
7,3%x7,0x52cm (s
konzola)
7,3x7,0x4,7 cm (bez
drzaku)

N/A

4,35%2,3x0,7 cm

75,5%64,0x15,0 cm 165 g

99 g (se zavorkou)

92,59(s
konzola)
90 g (bez
konzola)
PFibl. 0,3 g
11,59
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[1] Neni soudasti pavodniho baleni. Davejte pozor, abyste nepfekrocili MTOM.

Varovani dalkového ovladace

Po odpojeni od letadla se indikator délkového ovladace rozsviti cervené. DJI Pilot 2 vyda varovnou vyzvu po
odpojeni od letadla. Dalkovy ovladac pipne a automaticky se vypne po odpojeni od letadla a po delsi dobé

necinnosti.

& + Zabrarite ruSeni mezi dalkovym ovladacem a jinymi bezdratovymi zaFizenimi
zafizeni. Nezapomerite vypnout Wi-Fi na okolnich mobilnich zafizenich. Pokud dojde k ruseni,
pristante s letadlem co nejdfive.
+ UtZivatelé jsou zodpovédni za spravné nastaveni jasu displeje pFi pouZivani
monitor na prfimém slunci béhem letu.

+ V pfipadé neocekavané udalosti uvolnéte ovladaci paky nebo stisknéte tlacitko pozastaveni letu

dojde k operaci.

Primé vzdalené ID
1. ZpUsob dopravy: Wi-Fi Beacon.

2. Zpusob nahrani registracniho Cisla operatora UAS do letadla: Zadejte DJI Pilot 2 > GEO Zone Map > UAS Remote

Identification a poté nahrajte registracni ¢islo operatora UAS.

3. Podle platnych pravidel provozovatelé poskytnou spravné registracni €islo pro vysilani za letu. Ujistéte se, Ze

rozumite pravidlim a dodrZujete je.

GEO povédomi
GEO Awareness obsahuje funkce uvedené nize.

Aktualizace dat UGZ (Unmanned Geographical Zone): Data FlySafe méZete aktualizovat pomoci funkce

aktualizace dat automaticky nebo ru¢nim uloZenim dat do letadla.

+ Metoda 1: Spustte DJI Pilot 2, klepnéte na GEO Zone Map > FlySafe Database, vyberte Auto Update

ze zdroje dat k automatické aktualizaci dat FlySafe.

+ Metoda 2: Pravidelné kontrolujte webovou stranku svého narodniho leteckého Uradu a ziskejte nejnovéjsi
Udaje UGZ pro import do vaseho letadla. Spustte DJI Pilot 2, klepnéte na GEO Zone Map > FlySafe
Database, vyberte Import Local File from Data Source a poté postupujte podle pokynd na obrazovce pro

rucni uloZeni a import dat UGZ.
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O‘ + Po tspésném dokonceni importu se v aplikaci zobrazi vyzva. Pokud se import nezdafi kvili

nespravnému formatu dat, postupuijte podle pokyn(i na obrazovce a zkuste to znovu.

A + Pred vzletem si uZivatelé musi stdhnout nejnovéjsi data GEO zény z oficidlnich webovych
stranek leteckych pFedpisti zemé nebo regionu, kde je letadlo pouZivano. Je na
odpovédnosti uZivatele, aby se ujistil, Ze data GEO zény jsou nejnovéjsi verze a Ze se pouZiji pro

kazdy let.

Vykres mapy GEO Awareness: Po aktualizaci nejnovéjsich dat UGZ se v aplikaci DJI Pilot 2 zobrazi letova mapa s

omezenou zénou. Nazev, efektivni ¢as, vyskovy limit atd. Ize zobrazit klepnutim na oblast.

Kdyz je signal GNSS slaby, funkce Geo-awareness se zhorsi a dalkovy ovlada¢ zobrazi vyzvu. Létejte opatrné.

ProhlaSeni AGL (Nad Ground Level).

Vertikalni ¢ast Geo-Awareness mulze pouzivat vySku AMSL nebo vysku AGL. Volba mezi témito dvéma

referencemi je specifikovana individuainé pro kazdy UGZ. Nadmorské vySka AMSL ani vySka AGL nejsou podporovany
DJI Matrice 4 Series. VySka H se objevi v pohledu kamery aplikace DJI Pilot 2, coZ je vy3ka od bodu vzletu letadla

k letadlu. Vyska nad bodem vzletu mliZe byt pouZita jako pfiblizna, ale mize se vice ¢i méné lisit od dané vysky/

vysky pro konkrétni UGZ. Délkovy pilot zUstava odpovédny za to, Ze neprekrodi vertikalni limity UGZ.

(037} (%7
Ry > .
A
‘ H
. e}
"’ AGL (nepodporovano)
Vzlet 1
Chyba vysky

GEO z6ny

Omezené zény

V aplikaci DJI se zobrazi ¢ervené. Budete vyzvani varovanim a letu je zabranéno.
UA nemUZe v téchto z6nach létat ani vzlétat. Omezené zény Ize odemknout, pro odemknuti kontaktujte

flysafe@dji.com nebo pFejdéte na Unlock A Zone na dji.com/flysafe.
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20
4—W>C(

PFijeti varovani G

4 4

100 m
Omezené zény h

PFi priblizeni: 1.

Prijeti varovani 2. Nelze

pfiletét 3. MlzZete

se prihlasit na oficialnich strankach DJI
po ru¢nim schvaleni

Omezte maximalni rychlost

Zemé G

PFi vzletu: 1. Obdrzeni

varovani 2. Nelze vzlétnout
3. Po ru¢nim schvéleni

muzZete zazadat na oficialnich strankach DJI

Autorizacni zény

V aplikaci D)I se zobrazi modFe. Budete vyzvani varovanim a let je ve vychozim nastaveni omezen. UA nemuze
létat nebo vzlétnout v téchto zénach, pokud nema oprévnéni. Autoriza¢ni zény mohou byt odemceny

autorizovanymi uzivateli pomoci ovéreného uctu DJI.

Pijeti varovéani G

4 4

100 m
Autorizacni zény h

Kdyz se bliZite: 1.

PFijeti varovani 2. Nelze

priletét 3. Mizete

rychle zazadat v aplikaci DI s telefonnim
Cislem

Omezte maximalni rychlost

Zemé G

Vyskové zény

Vyskové zény jsou zény s omezenou nadmorskou vyskou a zobrazuji se na mapé Sedé. Kdyz se priblizite,

obdrZite upozornéni v aplikaci DJI.

20m
D
V}’/g kové z6 ny PFijeti varovani

¢ »(C(
Omezenéar Fska vyska ﬁ
‘ 10m

100 m
\ 4

1. UA mUZe vzlétnout a vletét do téchto zén
Vv urcité vysce s varovnym hlasenim
(j 2. Po rugnim schvaleni mizete pozadat o
povoleni na oficidlnich strankach DJI

Omezte maximalni rychlost

Zemé

© 2025 DJI V3echna préva vyhrazena. 105



Machine Translated by Google

UZivatelska pFirucka DJI Matrice 4 Series

Rozsifené varovné zény

Kdyz dron doséhne okraje zény, objevi se varovna zprava.

Blizka oblast

Yy . Lo
RozSifené varovani (¢
ZOny 1. UA muiZe vzlétnout a vletét do téchto z6n s varovnou
(EU UGZ z6ny) zprévou, ktera vyZaduje potvrzenf uivatele 2. UA
mze vziétnout a letét
G do blizké oblasti s varovnou zpravou
160 m
¢ 14
'
40m
v

C(

Pfijeti varovani

Varovné zény

Jakmile dron doséhne okraje zény, zobrazi se varovna zprava.

Varovné zény (G

1. UA mUZe vzlétnout a vletét do téchto zén s
varovnou zpravou

(<

Zemé

/N + KdyZ letadlo a aplikace DJI Pilot 2 nemohou ziskat signal GPS, GEO

funkce povédomi bude nefunkéni. Ruseni antény letadla nebo deaktivace autorizace GPS v DJI Pilot 2

zpUsobi, Ze se nepodafi ziskat signal GPS.

Oznédmeni EASA

PFed pouzitim si prectéte dokument s informacemi o dronu, ktery je soucasti baleni.

DalSi informace o oznameni EASA o sledovatelnosti naleznete na nize uvedeném odkazu.
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https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones- information-notices

o Ve
Puvodni pokyny
Tuto pFirucku poskytuje spole¢nost SZ DJI Technology, Inc. a jeji obsah se mdze zménit.

Adresa: Lobby of T2, DJI Sky City, €. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan District,
Shenzhen, China, 518055.

8.11 Informace o shodé FAR Remote ID

Systém bezpilotniho letadla je vybaven systémem Remote ID, ktery splfiuje poZadavky 14 CFR Part 89.

+ Letadlo automaticky zahaji pfedletovy autotest (PFST) systému Remote ID pFed vzletem a nemuze vzlétnout, pokud

neprojde PFST [1]. Vysledky PFST systému Remote ID Ize zobrazit v aplikaci DJI pro Fizeni letu, jako je DJI Pilot 2.

Letadlo monitoruje funkénost systému Remote ID od predletu az po vypnuti.

Pokud systém Remote ID selZe nebo selZe, v aplikaci DJI pro Fizeni letu, jako je DJI Pilot 2, se zobrazi alarm.

UZivatel musi nechat aplikaci D)I fizeni letu spusténou v popfedi a vzdy
umoznit mu ziskat informace o poloze dalkového ovladace.

Vyvojari, ktefi vyvijeji aplikace tretich stran zaloZzené na DJI Mobile SDK, musi ziskat a zobrazit vysledky PFST

a stav selhani systému Remote ID béhem provozu volanim konkrétnich rozhrani API [2]

Vyvojéfi, ktefi vyvijeji platformy tfetich stran zaloZené na DJI Cloud API, musi ziskat a zobrazit vysledky PFST a

stav selhani systému Remote ID b&éhem provozu voldnim konkrétnich API [3]

Vyvojafi vyvijejici zafizeni uZite¢ného zatiZeni zaloZené na DJI PSDK si musi precist a splnit poZadavky v
»Ozndmeni o bezpecnosti letu” PSDK a nesmi narusit nebo zhorsit funkénost systému Remote ID. Vyvojari
.non-RC Flight” posilaji pravdivé a presné informace o zemépisné poloze pilota nebo operatora ziskané
prislusnou technologii do systému Remote ID volanim specifickych API[4] poskytnutych PSDK a musi
ziskat a zobrazit vysledky PFST a stav selhani systému Remote ID béhem provozu volanim konkrétnich

rozhrani APIL.

+ MiuzZete navstivit oficidlni web FAA, kde se dozvite vice o registraci letadla a poZadavcich na vzdalené ID.
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Poznamky pod Earou

[11 Kritériem vyhovéni pro PFST je, Ze hardware a software zdroje pozadovanych dat Remote ID a vysilace v systému

Remote ID funguji spravné.
[2] Podrobné informace o rozhranich API naleznete na adrese https://developer.dji.com/mobile-sdk/
[3]1 Podrobné informace o rozhranich API naleznete na adrese https://developer.dji.com/cloud-api/

[4] Podrobné informace o rozhranich API naleznete na adrese https://developer.dji.com/payload-sdk/

108 © 2025 DJI V3echna préva vyhrazena.


https://developer.dji.com/payload-sdk/
https://developer.dji.com/mobile-sdk/
https://developer.dji.com/cloud-api/

Machine Translated by Google

JSME TU PRO VAS

Kontakt

PODPORA DJI

The terms HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface,
HDMI trade dress and the HDMI Logos are trademarks or
registered trademarks of HDMI Licensing Administrator, Inc.

Obsah se mGzZe zménit bez predchoziho upozornéni.

Stahnéte si nejnovéjsi verzi z

https://enterprise.dji.com/matrice-4-series/downloads
Mate-li jakékoli dotazy k tomuto dokumentu, kontaktujte spolecnost DJI zaslanim zpravy na adresu
DocSupport@dji.com.

DJI a MATRICE jsou ochranné znamky spole&nosti DJI.
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